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Jednostki sterujgce VCB-A sg produkowane zgodnie
z obowigzujacymi w Czechach i Unii Europejskiej przepi-
sami oraz normami technicznymi.

Jednostki sterujgce VCB-A nalezy instalowac i uzytkowac
zgodnie z niniejszg dokumentacja.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody
bedace wynikiem stosowania innych procedur niz opisane
w niniejszej dokumentacji — osobg odpowiedzialng za takie
wykorzystywanie urzadzenia jest jego uzytkownik.
Dokumentacja dotyczaca instalacji i obstugi powinna by¢
dostepna dla 0oséb uzytkujacych i serwisujgcych jednostke.
Zaleca sie przechowywanie tej dokumentacji w poblizu
jednostki sterujacej VCB-A.

Podczas przenoszenia, instalowania, podtaczania, odbioru,
naprawiania lub serwisowania jednostki sterujacej VCB-A
nalezy przestrzega¢ obowigzujacych zasad bezpieczen-
stwa, norm i powszechnie uznawanych regut technicznych.
Z uwagi na obecnos$¢ ostrych krawedzi i naroznikéw, nalezy
szczegolnie zadba¢ o ochrong osobistg (np. rekawice)
podczas przenoszenia, instalowania, rozmontowywania,
naprawiania lub sprawdzania jednostki sterujacej VCB-
-A Wszystkie ztacza urzgdzenia muszg by¢ zgodne z
odpowiednimi normami bezpieczenstwa i obowigzujgcymi
przepisami.

Zabrania sig¢ wprowadzania jakichkolwiek zmian lub modyfi-
kacji do poszczegolnych komponentéw jednostki sterujacej
VCB-A, jezeli mogtyby mie¢ one niekorzystny wptyw na jej
bezpieczenstwo i prawidtowe funkcjonowanie.

Przed przystgpieniem do instalacji i obstugi jednostki
sterujgcej VCB-A nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjami i za-
leceniami zawartymi w dalszych rozdziatach dokumentacji
oraz stosowac sie do nich.

Jednostki sterujace VCB-A, a takze pojedyncze ich czesci, z
zatozenia nie sg przeznaczone do bezposredniej sprzedazy
uzytkownikowi koficowemu. Kazda instalacja musi by¢
przeprowadzona na podstawie profesjonalnego projektu
przygotowanego przez uprawnionego projektanta central
klimatyzacyjnych, ktéry odpowiada za wtasciwy dobor i wy-
miarowanie komponentéw, zgodnie z wymaganiami danego
zastosowania. Instalacji i przekazania do eksploatacji moze
dokonac¢ jedynie uprawniona firma posiadajaca licencje
zgodng z powszechnie obowigzujacymi przepisami..

REMAK a.s. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za
powstate uszkodzenia (posrednie lub bezposrednie)
bedace konsekwencjg nieuprawnionego lub niekom-
petentnego uzycia Oprogramowania i/lub Osprzetu, jak
réwniez za uszkodzenia powstate w konsekwencji nie-
przestrzegania ,Instrukgji instalacji i obstugi” produktu.

Zaktualizowana wersja tego dokumentu jest dostepna na naszej stronie: www.remak.eu
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Jednostka sterownicza VCB-A

Charakterystyka urzadzenia

Zastosowanie

Jednostki sterownicze VCB-A sg kompaktowymi szafkami
sterujgco-zasilajgcymi dla zdecentralizowanego systemu
obstugi urzadzen wentylacyjnych. Gwarantujg Panstwu,
wysoki poziom stabilnosci, duza niezawodnos¢, bezpie-
czenstwo pracy oraz prostote obstugi wraz z czytelnymi
wskazaniami stanéw pracy.

Cechy gitéwne

Jednostka sterownicza VCB-A zostata zaprojektowana
by zapewni¢:
m kompleksowe i niezalezne sterowanie pracg
urzadzenia wentylacyjnego i klimatyzacyjnego
 regulacje temperatury powietrza w pomieszczeniu
(regulacja kaskadowa)
m regulacje i zasilanie urzadzenia wentylacyjnego
B ochrong i sterowanie podigczonych urzadzen
Jednostka zapewnia niezbedne funkcje regulacyjne i
ochronne systemu oraz dysponuje wyjsciami proporcjo-
nalnymi dla 2 gtéwnych regulowanych sekwencji.
Zaawansowane algorytmy regulacyjne zapewniajq stabil-
nos$¢ systemu, komfortowa regulacje oraz oszczedno$¢é
energetyczng. Zaleta jednostki jest takze mozliwos¢
energooszczednej eksploatacji urzadzen wentylacyjnych
i klimatyzacyjnych:
B Mozliwo$¢ ustawienia jednostki w 3 trybach
grzewczych.
— komfortowy
— ekonomiczny
— przewietrzanie (maksymalnie ekonomiczny)
B Rozbudowane menu programéw czasowych (dzienny,
tygodniowy, roczny) z mozliwoscig programowania trybu
grzewczego i wydajnosci wentylatorow
® Wysokiej jakosci ochrona przeciwzamrozeniowa z
dogrzewaniem wymiennika podczas stanu trybu czuwania
B Precyzyjne analogowe sterowanie urzadzen peryferyj-
nych

Konstrukcja jednostki

Jednostki sterownicze sg konstruowane zgodnie z EN
60204-1. Czesci sterujgce i zasilajgce sa umieszczone
w jednej obudowie. Podzespoty sterownicze wewnatrz
jednostki sterowniczej montowane sg na szynach DIN.
Jednostki sterownicze VCB-A sg umieszczone w plasti-
kowych lub metalowych skrzyniach z przezroczystymi
drzwiczkami, za ktérymi sg umieszczone elementy
sterownicze.

Regulacja HW i SW

System VCB-A jest zbudowany na podstawie wydajnego
regulatora PLC Siemens Saphir (ACX36) i wyposazony w
specjalne aplikacje regulacyjne REMAK stuzace do ste-
rowania urzadzeniami wentylacyjnymi i klimatyzacyjnymi.
Do sterowania lokalnego wykorzystywane jest recz-
ne urzadzenie sterownicze regulatora HMI Siemens
ACX84.910 — zob. rozdziat Instrukcja uzytkowania urza-
dzenia sterowniczego HMI.

Rysunek1 — konstrukcja jednostki VCB-A

© Skrzynia jednostki, ® Sruby, ® Bezpieczniki, @ Wylaczniki,
© Gtéwny wytacznik, ® Sterownik HMI

Jednostka sterownicza VCB-A umozliwia korzystanie z
jednej lub z dwdch sekwenciji sterowniczych (ogrzewanie
+ chiodzenie, ogrzewanie + odzysk ciepta). Dodatkowo
mozna do niej podtaczy¢ czesci sktadowe z niezalezng
regulacja (np. wymiennik obrotowy z regulacjg sprawnosci
odzysku, nawilzacz).

Jednostki sg dostarczane z dedykowang aplikacjq i
zapewniajg doktadnie te funkcje, ktére sg potrzebne do
eksploatacji konkretnego urzadzenia.

Czes¢ sitowa

Czes¢ sitowa tak samo jak cze$¢ sterownicza zawsze
jest wykonana indywidualnie wedtug potrzeb konkretnej
jednostki wentylacyjnej.

Rysunek2 — uktad wewnetrzny jednostki VCB-A
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Obudowa sterownicy

Jednostki sterownicze VCB-A sg umieszczone w plasti-
kowych lub metalowych obudowach z przezroczystymi
drzwiczkami, za ktérymi umieszczone sg elementy
sterownicze. W zaleznosci od konkretnej konfiguracji
jednostki sterowniczej stosowane sa nizej podane wy-
miary skrzynek.

Stopien ochrony obudowy sterownicy plastikowej odpo-
wiada IP 65 przy zamknigtych drzwiczkach i IP 40 przy
drzwiczkach otwartych. Stopiefn ochrony obudowy ste-
rownicy metalowej odpowiada IP 55 lub IP 66 (zalezne od
typu obudowy) przy zamknigtych drzwiczkach i IP 20 przy
drzwiczkach otwartych. Metalowa obudowa z wentylacja
ma zabezpieczenie elektryczne IP54 przy zamknigtych
drzwiczkach i IP 20 przy drzwiczkach otwartych. Jednostki
sterownicze VCB mozna montowac¢ bezposrednio do stref
o stopniu palnosci A i B zgodnie z EN 13501-1. Dopusz-
czalny zakres temperatury eksploatacyjnej srodowiska
wynosi 0 °C do +40 °C.

Tabelka 1 — wymiary skrzynek w mm

Vento, FP, mate XP (jednoobrotowe)
842 448 160 Vento, FP, mate XP (jednoobrotowe)
800 550 250 XP, zaawansowane zestawy Vento
1200 750 300 XP

1600 750 300 XP

2000 800 400 XP

2000 | 1000 400 XP

Skrzynki 2000 x 800 x 400 mm i 2000 x 1000 x 400 mm moga by¢ w przypadku
potrzeby wyposazone w zestaw wentylacyjny — wentylator i kratke w przeciwle-
gtych katych skrzynki.

Rysunek3 — przyktad dostepu do urzadzenia

3 m (max. 15m)

HMI

Max. ok. 50 m (24 V)

®
ORe1 (ORe2, ORe5)

Dobor

Dobor systemu sterowniczego polega na wyborze potrzeb-
nych funkgji i na konfiguracji elementéw automatyki. Dobor
jest przeprowadzany automatycznie za pomoca algorytmu
umieszczonego w programie AeroCad, za pomoca ktérego
réwnoczesnie przygotowywany jest dobér jednostki wenty-
lacyjnej i klimatyzacyjnej. Wynikiem doboru jest doktadna
specyfikacja produkcyjna jednostki sterowniczej oraz
indywidualny spis dla konkretnego urzadzenia:

W Zestawienie podigczonych elementéw automatyki

m Schematy podtaczenia elektrycznego wszystkich
elementow

m Spis kabli do podtgczenia wszystkich elementow
automatyki

Rysunek 4 — lista podtaczonych elementéw
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Rysunek 5 — schemat podtaczenia automatyki (przyktad)
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Tabelka 2 — spis kabli podtgaczeniowych (przykiad)

Nr_przewodu Zasilanie | Diugos¢ kabla (m) | _Uwagi
w 09. CYKFY 4Bx. x400V+PE
w04, CYKY 4Bx... 400V+PE
w 45 JQTQ 4Dx0,8 vV DC
w 06. HO5W-F 2Ax0,75 V DC
w12, HOSW-F 2Ax1 vV DC
w09. CYKFY 4Bx.. x400V+PE.
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Jednostka sterownicza VCB-A

Dokumentacja

Oznaczenie jednostek sterowniczych
Oznaczenie jednostki sterowniczej jest zawsze okreslone
za pomocg oryginalnego kodu (wygenerowanego przez
4Program projektowy do obliczenia i oprojektowania jed-
nostki sterowniczej AeroCAD*, ktéry jest podany tylko w
towarzyszacej dokumentacji technicznej, nie na JS) oraz
za pomoca humeru produkcyjnego (w celach komunikacji
z producentem).

Dokumentacja

Systemy sterownicze VCB-A moga by¢ instalowane i uzyt-
kowane wytacznie zgodnie z dostarczang dokumentacja.

Spis dokumentow

® Instrukcja montazu i obstugi urzadzenia

m Konfiguracja systemu sterowniczego (podsumowanie
podtaczalnych elementéw), schemat zaciskow, spis
zalecanych kabli — drukowany wynik projektu urzadzenia
z AeroCADu

B Zapis o przeprowadzeniu testu funkcjonalnego i ruty-
nowego

Inna — ogélna dokumentacja

Do dokumentacji systemu, czy tez urzadzenia nalezy w
ciggu catego okresu eksploatacyjnego zespét dokumen-
tacji eksploatacyjnej i rewizyjnej oraz regulamin eksplo-
atacyjny, za ktére ponosi odpowiedzialno$¢ uzytkownik
urzadzenia.

Regulamin eksploatacji

Przed wprowadzeniem urzadzenia wentylacyjnego i kli-
matyzacyjnego do statej eksploatacji uzytkownik powinien
stworzy¢ we wspotpracy z projektantem (ewentualnie z
dostawcg) regulamin eksploatacji zgodnie z przepisami
obowigzujacymi na terenie obiektu. Poleca sig nastepu-
jacy podziat:

B Skiad, przeznaczenie i opis czynno$ci urzadzenia
wentylacyjnego i klimatyzacyjnego we wszystkich trybach
i stanach roboczych

B Opis wszystkich elementéw zabezpieczajacych
i ochronnych oraz opis funkcji urzadzenia

m Spis zasad ochrony zdrowia i zasad bezpieczenstwa
eksploatacji oraz obstugi urzadzenia wentylacyjnego
i klimatyzacyjnego

B Spis wymagan dotyczacych kwalifikacji i wyszkolenia
obstugi, spis pracownikéw upowaznionych do obstugiwa-
nia urzadzenia

B Szczegodtowe instrukcje dla obstugi, postgpowanie
w stanach awaryjnych

m Cechy eksploatacji w réznych warunkach klimatycz-
nych (eksploatacja letnia i zimowa)

B Harmonogram rewizji, kontroli i konserwacji witacznie
ze spisem czynnosci kontrolnych i sposobéw ich ewido-
wania

Dostepnos¢ dokumentaciji

Dokumentacja dostarczana wraz ze systemem ste-
rowniczym (pierwotna) i eksploatacyjna dokumentacja
urzadzenia musi by¢ na state dostgpna dla obstugi i firmyj
w poblizu urzadzenia.

Instrukcje montazowe i uzytkownicze sg dostepne réwniez
na stronie internetowej: http://www.remak.eu

Uwaga

Producent zastrzega sobie prawo do zmian i poprawek
dokumentu na skutek innowacji technicznych i zmian
warunkoéw legislacyjnych bez uprzedniego powiadomie-
nia. Informacje dotyczace zmian i aktualizacji dokumen-
tacji sq zawsze dostgpne na stronicach internetowych
www.remak.eu

Zasady bezpieczenstwa

® Jednostki sterownicze VCB-A sg wykonane zgodnie
z przepisami i normami technicznymi.
®m Jednostki sterownicze VCB-A muszg by¢ instalowane
i uzytkowane wytgcznie wedtug niniejszej dokumentaciji.
B Za ewentualne szkody, ktére powstaty na skutek uzyt-
kowania urzadzenia niezgodnie z wazng dokumentacjg
ponosi odpowiedzialno$¢ osoba, ktéra nie zastosowata
sie do wytycznych.
W Podczas jakiejkolwiek obstugi, montazu, demontazu,
maprawy czy kontroli z powodu obecnosci ostrych kra-
wedzi i katéw, ew. napigcia elektrycznego nalezy stoso-
wa¢ odpowiednie narzedzia i osobiste robocze $rodki
ochronne (rgkawice) .
B Przede wszytkim nalezy stosowa¢ odpowiednie na-
rzedzia i osobiste robocze $rodki ochronne (rekawice)
podczas jakiejkolwiek manipulacji, montazu, demontazu,
naprawy czy kontroli z powodu obecnoéci ostrych krawedzi
i katow, ew. napigcia elektrycznego.
B Zmiany pojedynczych elementéw jednostki sterowni-
czej VCB-A, ktére moga wptywaé na bezpieczenstwo i
poprawne funkcjonowanie sg zabronione.
B Zmiany tresci konfiguracji i dokumentacji urzadzenia
bez zgody producenta sg zabronione.
® Jednostki sterownicze VCB-A wigcznie z ich czg$ciami
sktadowymi nie sg przeznaczone do bezposredniej sprze-
dazy koncowemu uzytkownikowi. Kazda instalacja musi
zosta¢ przeprowadzona na podstawie fachowego projektu
wykonanego przez wykfalifikowanego projektanta, ktory
ponosi odpowiedzialno$¢ za porawna aplikacje urzadzenia
i zgodnos¢ jej parametréw z wymaganiami dotyczacymi
danej instalacji.
m Wszelkie podiaczenia witgcznie z podtaczeniem jed-
nostki sterowniczej VCB-A do sieci muszg zosta¢ prze-
prowadzone zgodnie z lokalnymi przepisami i normami
odnoszacymi sie do instalacji elektryczne;j.
W Instalacje elektryczng, wprowadzenie do eksploatacii,
konserwacjeg i naprawy urzadzenia moze przeprowadzaé
wytacznie specjalistyczna firma, ew. upowazniony pra-
cownik zgodnie z ogdlnie obowigzujacymi przepisami.
W Przed instalacjqg i uzytkowaniem trzeba koniecznie za-
poznac sie z ponizszg instrukcjq i i stosowac sig zalecen
w niej zawartych.
m Urzadzenie wentylacyjne i klimatyzacyjne mozna eks-
ploatowa¢ wytacznie zgodnie z opracowanym regulami-
nem eksploatacyjnym. Obstuga musi spetnia¢ wymagania
opisane w regulaminie eksploatacyjnym, ewentualnie
wymagania producenta (autoryzacja niektérych czynnosci
serwisowych).

I 5
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Obstuga, transport, montaz

Warunki obstugi

Urzadzenie moze wprowadza¢ do eksploatacji, obstu-
giwac i przeprowadza¢ czynnos$ci serwisowe wytacznie
wykwalifikowana obstuga.

B Jednostka sterowniczaVCB-A moze by¢ obstugiwana
wylacznie przez osoby, ktére zostaty wyszkolone przez
uzytkownika (producenta, autoryzowanego przedstawi-
ciela producenta) i zapoznaty sig z ewentualnym ryzykiem
i niebezpieczenstwem zgodnie z waznym regulaminem
eksploatacyjnym.

m Usuwanie, obejscia lub odtgczenia urzadzen zabez-
pieczajacych, funkcji zabezpieczajacych i urzadzen
ochronnych sg zabronione.

® Mozna stosowac jedynie podzespoty w nienaruszonym
stanie. Awarie, ktére moga wptywac¢ na bezpieczenstwo
urzadzenia musza zosta¢ natychmiast usuniegte.

m Bezwarunkowo nalezy przestrzega¢ wszystkich zasad
dotyczacych zapobiegania porazeniu pradem elektrycz-
nym, nie wolno wykonywaé zadnych czynnosci prowa-
dzacych nawet do krétkotrwatego ograniczenia funkgji
zabezpieczajacych i ochronnych.

B W Zadnym przypadku nie wolno usuwa¢ obudowy, oston
czy tez innych urzadzen zabezpieczajacych, eksploatowaé
urzadzenia czy tez jego elementéw wtedy, kiedy jego
zabezpieczenie jest nieskuteczne lub niezupetne.

m Nie wykonywac¢ czynnosci prowadzacych do ograni-
czenia przepisowego oddzielenia bezpiecznego niskiego
napiecia.

m Podczas wymiany bezpiecznikéw trzeba bezwarunkowo
zapewni¢ stan beznapieciowy jednostki sterowniczej,
stosowac wytacznie zalecane bezpieczniki i elementy
zabezpieczajace.

m Nalezy zapewni¢ ograniczenie szkodliwych wptywéw
zaktécen elektromagnetycznych i wptywu zakiécen na
kable sygnatowe, sterownicze i sitowe, ktére moze spowo-
dowac¢ uaktywnienie niebezpiecznych stanéw i funkcji, ew.
doprowadzi¢ do zniszczenia elementéw elektronicznych
w pojedynczych czesciach.

m Jezeli urzadzenie jest pod napieciem nie wolno na nim
wykonywac¢ zadnych czynnosci! Przed rozpoczeciem prac
na jednostce wentylacyjnej i klimatyzacyjnej wytaczy¢
napiecie zasilajgce za pomoca gtéwnego wytacznika
i jego pozycje zabezpieczy¢ przez jego zamkniecie/
zablokowanie. Stosowac¢ $rodki ochronne i robocze
zgodnie z regulaminem eksploatacji i normami waznymi
w kraju instalacji.

m Jezeli pojedyncze grupy podzespotéw jednostki
wentylacyjnej i klimatyzacyjnej zostalty wyposazone w
wytaczniki serwisowe a regulamin eksploatacji, stan i
wiasciwosci instalacji na to pozwalaja, to wytaczenie i
zamkniecie/zablokowanie odpowiedniego wytacznika
serwisowego (naprz. nagrzewnicy el., wentylatora itp.)
jest wystarczajace.

® Do czyszczenia nie wolno nigdy stosowa¢ $rodkow
Sciernych czy tez $rodkéw uszkadzajacych plastik ani
roztworéw kwasnych czy zasadowych.

m Nalezy wyeliminowa¢ wnikanie wody do urzadzenia,
wstrzasy oraz uderzenia.

B Pojedyncze elementy urzadzenia wentylacyjnego i

1

klimatyzacyjnego trzeba instalowa¢ wytacznie wedtug
odpowiednich instrukcji i przepiséw montazowych.
Producent zaleca, aby dbac o wtasciwy stan i poprawne
funkcje wszystkich elementéw ochronnych. Po wystgpie-
niu stanéw awaryjnych takich, jak krotkie zwarcie nalezy
zawsze sprawdzi¢ funkcjonowanie elementéw zabez-
pieczajacych i ochronnych, sprawdzi¢ stan gtéwnego
i dodatkowego podtgczenia oraz uziemienia.

W celu bezpiecznej eksploatacji trzeba sprawdzi¢ stan
pomp NW, CHW — przeprowadzi¢ i sprawdzi¢ mechanicz-
nie obroty i ustawienie krzywej wydajnosci (przeskalowa-
nie zaburza jako$¢ regulacji).

Uwaga

Ze wzgledu na zdalne sterowanie ( a takze mozliwo$¢
regulacji wzgledem programu tygodniowego ) przy kazdej
ingerencji w urzadzenie wentylacyjne ( przeglad, naprawa,
kontrola ) niezbedne jest zapewnienie bezpiecznego do-
stepu poprzez wytaczenie zasilania wytacznikiem i zabez-
pieczenie zeby nie doszto do jego zataczenia w momencie
ingerencji i pracy przy urzadzeniu.

Transport i magazynowanie

przed instalacja

Jednostki sterownicze VCB-A pakowane do pudet kar-
tonowych, ewentualnie jezeli wchodzg w skfad jednostki
klimatyzacyjnej sq instalowane w odpowiedniej sekcji
jednostki wentylacyjnej i klimatyzacyjnej. Podczas prac
nalezy uwzgledni¢ zasady dotyczace transportowania
towaru podatnego na uszkodzenia. Jednostki musza by¢
magazynowane w nastepujacych warunkach:

B maksymalna wilgotno$¢ wzgledna nie przekraczaja-
ca 85 % bez kondensaciji wilgoci

m zakres temperatur od —25 °C do +60 °C

Do urzadzenia nie moze wnika¢ kurz, woda, kaustyczne
czy tez inne substancje powodujace korozje, oraz te, ktére
w inny negatywny spos6b wptywajg elementy kostrukcyjne
i wyposazenie urzadzenia (obnizenie stopnia odpornosci
elementoéw plastikowych oraz izolaciji itp.).

Umiejscowienie, montaz

Umiejscowienie jednostki sterowniczej VCB-A musi zosta¢
przeprowadzone z uwzglednieniem tatwego dostepu dla
obstugi i bezproblemowego podtaczenia kabli. Miejsce
instalacji powinno by¢ tak wykonane, aby powierzchnia,
na ktérej zostanie umieszczona sterownica byta gtadka.
Umieszczajac jednostke trzeba pamigtac o wystarczajacej
przestrzeni w celach obstugi serwisowej i konserwacyjnej.
Przed samym montazem trzeba sprawdzi¢ stan dostawy
zgodnie z listg przewozowa.

Jednostki sterownicze sg przeznaczone do eksploatacji
w $rodowisku standardowym (wewnetrzne, bez wigk-
szego stopnia zakurzenia, wilgoci, niebezpieczenstwa
substancji wybuchowych w powietrzu itd.) Mozna je
instalowa¢ bezposrednio na podktadach o stopniu pal-
nosci A i B wedtug EN 13501-1. Dopuszczalna tempe-
ratura $rodowiska wynosi od 0 °C do +40 °C. Jednostki
sterownicze VCB-A w elektroinstalacyjnych skrzyniach
rozdzielczych sg mocowane poprzez zawieszenia w po-
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zycji pionowej badz wprost do $ciany, lub czgsciowo
(umozliwiajace usuniecie obudowy) wpuszczone pod tynk.
Typy jednostek VCB-A, ktére sg umieszczone w stalowych
skrzyniach rozdzielczych mozna instalowac takze bezpo-
Srednio do podtogi. Kable mozna doprowadzi¢ za pomocag
kanatéw kablowych albo pod tynkiem.

kable sitowe sg podigczane od spodu.

Zamocowanie jednostki do $ciany polecamy przeprowa-
dzi¢ za pomoca kotkéw i wkretdw uwzgledniajgc strukture
Sciany.

Przed samym montazem trzeba sprawdzi¢ stan dostawy
zgodnie z listg przewozowa

Wprowadzanie do eksploatacji

Kontrola podtaczenia i okablowania

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy
rzetelnie sprawdzi¢ podfaczenie wszystkich elementow
systemu regulacyjnego wedtug schematu elektrycznego
dostarczonego wraz z konkretna jednostkg. Dopiero potem
mozna podtaczy¢ caly system do sieci elektrycznej.
Przede wszystkim nalezy sprawdzi¢ obecnos¢, rozmiesz-
czenie i podtgczenie czujnikéw cieplnych, termo-stykow
wentylatoréw i nagrzewnic zgodnie z projektem. Nastepnie
trzeba koniecznie sprawdzi¢ stan podiaczenia wszystkich
wejs¢ awaryjnych.

Niezbedna jest rowniez kontrola wyposazenia wentyla-
toréw, nagrzewnic elektrycznych, wymiennikéw, filtrow i
innych czesci sktadowych podtaczanej jednostki wentyla-
cyjnej i klimatyzacyjnej, sprawdzenie czy ich wyposazenie
zgadza sie z dokumentacjg dostarczong wraz z jednostkg
klimatyzacyjna.

Do czynnosci kontrolnych nalezy takze sprawdzenie
poprawnego funkcjonowania pojedynczych elementow.
Nalezy doktadnie sprawdzi¢ stan potaczenia przewodza-
cego wszystkich elementéw centrali klimatyzacyjnej oraz
zwigzanych z nig urzadzen.

Warunki podtaczenia

Podtaczenie nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzu-
jacymi normami i z lokalnymi przepisami bezpieczenstwa
dotyczacymi instalacji elektrycznej. Zgodnie z przepisami
krajowymi nalezy przed wprowadzeniem do eksploataciji
przeprowadzié rewizje wyjsciowg catego urzadzenia.

Regulacja

Jednostka sterownicza VCB-A jest produkowana na
podstawie wymagan i konfiguraciji klienta (wg. projektu),
podstawowe parametry sg ustawiane przez producenta
pod katem eksploatacji przez klienta. Jezeli jest ona
prawidtowo zainstalowana, mozna uruchomi¢ jednostke i
regulowac ustawione parametry.

Fachowo wyszkolona obstuga, ktéra wprowadza urza-
dzenie do eksploatacji musi sprawdzi¢ (ewentualnie
skorygowaé) parametry eksploatacji centrali klimatyza-
cyjnej w zaleznos$ci od danego wykonania, pracy uktadu
regulacyjnego i warunkéw $rodowiska zewnetrznego.
Chodzi szczegodlnie o stale wartosci regulacyjne
i parametry, rozne wartosci korekcyjne, nastawy
temperaturowe oraz state czasowe..

Dostep do danych jest mozliwy dzigki panelowi stero-
wania HMI.

Kontrola dostepu uzytkownika do systemu IT stanowi
wazng czes$¢ ustawien. Pojedyncze dane sg ustawiane
fabrycznie, wiec nalezy ustawic je podczas wprowadzania
do eksploatacji pod katem potrzeb uzytkownika i serwisu.
Podstawowe ustawione parametry, ktére nalezy ponownie
ustawi¢ podczas wprowadzania do eksploatacji to Usta-
wienie haset dostepu zob. rozdziat Sterowanie (Eksplo-
atacja z urzgdzeniem sterowniczym HMI).

Pozostate ustawienia:

B W celu optymalizacji wspotpracy jednostki sterowni-
czej z urzadzeniami peryferyjnymi korzystajac z menu
Ustawienia/Konfiguracja nalezy w ustawi¢ odpowiednie
wartosci sygnatdw sterujacych do ogrzewania, chtodzenia,
ZUC, ktére mozna wybiera¢ w zakresie 0-10 Vi 2-10V(u-
stawione fabrycznie). Wartosci 2—10 V sg dostosowane
do silnikéw wspomagajacych (sitownikéw) REMAK, ew.
Belimo, natomiast np. do rekuperatora obrotowego ze
zmiennica czestotliwosci trzeba ustawi¢ sygnat 0 —10V.

Uwaga

Parametry urzadzenia sa podzielone strukturalnie pod
katem dostepnosci w zaleznosci od uprawnien uzytkow-
nikéw. Sg one przydzielane z uwzglednieniem wiedzy
odpowiedzialnosci za eksploatacje urzadzenia.

Podstawowe parametry aplikacji

—wyjéciowe i parametry normalnej eksploatacji sg opisa-
ne w rozdziale Sterowanie (Eksploatacja z urzgdzeniem
sterowniczym HMI).

Ogolny przeglad parametéw

Ogolny przeglad parametrow dostepnych w menu
uprawnien uzytkownika opisany jest w rozdziale VCB-A
- Przeglad parametréw i fabryczne ustawiania. Przeglad
menu i wartosci wyjsciowych ze strerownika HMI opisano
w rozdziale Sterowanie (Eksploatacja z urzgdzeniem
sterowniczym HMI).

Wazna uwaga

Warunkiem bezawaryjnej i bezpiecznej pracy jednostki
sterowniczej jest poprawny montaz, instalacja i wprowa-
dzenie do eksploataciji, jak rowniez poprawne sterowanie.
Podtaczone do jednostki elementy muszg odpowiadac
specyfikacji w dokumentacji jednostki sterowniczej. Przez
caly okres eksploatacyjny urzadzenia nalezy przestrzega¢
procedur przewidzianych przez producenta i opisanych
w dokumentacji urzadzenia oraz regulaminu eksploata-
cyjnego opisanego przez uzytkownika.
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Umieszczenie czujnikow
uktadu regulacyjnego

Czujnik temperatury nawiewanego

powietrza (NS 120)

Czujnik regulacyjny i przeciwzamrozeniowy musi
zosta¢ umieszczony za nagrzewnica, ew. chtodni-
cg — do pomiaru temperatury nawiewanego powie-
trza. Nie moze zosta¢ umiezczony w pomieszczeniu.

Czujnik ochrony przeciwzamrozeniowej VO (NS 130R)
Czujnik do pomiaru temperatury wody zwrotnej musi
zosta¢ umieszczony na kolektorze wody powrotnej pty-
nacej z nagrzewnicy wodnej tak, aby byt wystarczajaco
omywany woda. Obieg wody grzewczej musi spetnia¢
wszystkie wymagane funkcje dotyczace regulacji i bez-
pieczenstwa nagrzewnicy wodnej (miedzy innymi zapew-
nienie cieptej wody i przeptywu wody, ew. zastosowanie
mieszanki niezamarzajacej) wedtug specyfikacji podanej
w dokumentacji projektowej urzadzenia wentylacyjnego i
klimatyzacyjnego.

Czujnik temperatury zewnetrznego

powietrza (NS120)

Najlepiej, zeby zostat on umieszczony w $rodowisku ze-
wnetrznym - to jedyny sposéb na spetnienie wszystkich
funkcji uktadu sterowniczego, czujnik ma wptyw na trybu
STOP czy tez trybu rozruchu (na czas dogrzewu wymien-
nika wplywa temperatura zewnetrzna).

°1
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Regulacja, funkcje ochronne

Not.: Rozdziat opisuje tylko podstawowe wtasciwosci
regulacyjne — szczegotowy projekt, czy tez zgodnosé
catego kompleksowego urzadzenia zapewnia konfigura-
cja wykonana w programie AeroCAD. W celu uzyskania
szczegotowych informacji prosimy kontaktowac sie z pro-
ducentem REMAK a.s.

Gtowne funkcje regulacyjne

Jednostka sterownicza VCB-A umozliwia automatyczne
sterowanie nastepujacymi podstawowymi funkcjami
regulacyjnymi:

m Ogrzewanie

i jedna z ponizej opisanych funkgji:

B Chtodzenie
B Rekuperacja (zwrotne uzyskiwanie ciepta)

m Do wszystkich opisanych funkcji przeznaczone sg
regulatory PID z regulowanymi statymi regulacyjnymi.
Wyjsciowe ustawienie parametrow przeprowadzono
fabrycznie, zmiana parametréw jest dostepna poprzez
sterowanie HMI w menu USTAWIENIA i w zaktadce [State
regulacyjne].

m Kontrola i optymalizacja ustawien jest konieczng cze-
$cig proceséw wprowadzania urzadzenia do eksploatacii!
B Regulacja zapewnia energetycznie oszczedna eksplo-
atacje. Regulacja temperatury jest kaskadowa — sterowa-
na w odniesieniu do temperatury otoczenia.

® Wymagana temperature w klimatyzowanej przestrzeni
mozna zadawac wybierajac jedna z trzech opciji cieplnych.
Kazda opcja ma uprzednio ustawione parametry do
utrzymania wymaganej temperatury (dolna granica do
ogrzewania i gérna granica do chtodzenia, warto$ci mozna
zmienia¢ poprzez sterowanie HMI w menu USTAWIENIA
i w zaktadce [Opcje cieplne].

m Algorytm sterujacy zaczyna regulacje od funkgji, ktére
nie pochtaniajg energii, tzn. rekuperacje. Jezeli nie jest
to wystarczajace do uzyskania zadanych parametréw,
lub wskfad centrali klimatyzacyjnej nie wchodzg takie
urzadzenia, to temperatura jest kontrolowana poprzez
dziatanie ogrzewania lub chtodzenia. Algorytm sterujacy
blokuje réwnoczesne stosowanie ogrzewania i chtodze-
nia, jednoczes$nie moze by¢ aktywna tylko jedna sekcja
regulacyjna.

Korekta temperatury i jej ograniczenia
Mozna ustawi¢ restrykcyjne warto$ci graniczne dla maksy-
malnej i minimalnej temperatury nawiewanego powietrza,
lub ustawi¢ inne wartosci korekcyjne, ewentualnie wpro-
wadzi¢ zmiany ustawien komfortowych (np. kompensacja
wymaganej wartosci)

Opis gtéwnych funkcji kontrolnych

i zabezpieczajacych

m Jednostka sterownicza VCB-A we wspétpracy z od-

powiednimi czujnikami zapewnia kompleksowg ochro-
ne jednostki klimatyzacyjnej, wliczajac w to aktywng

ochrone przeciwzamrozeniowa, monitorowanie stanu
wentylatoréw, zapylenia filtrow. Jakiekolwiek odchylenia
od okreslonych stanéw, albo zakresow parametrycznych
sg monitorowane i sygnalizowane, réwnoczesnie tez
zostajg uaktywnione procesy ochronne.W zaleznosci od
stopnia awarii:

®m Awaria jest sygnalizowana, automatycznie przepro-
wadzane sg procedury ochronne, po przebiegu awarii
urzadzenie wraca do pracy bez interwencji obstugi. Albo:
m W przypadku powaznej awarii urzadzenie jest przeta-
czane w stan STOP; nastepne uruchomienie jest mozliwe
dopiero po interwencji obstugi i usunigciu awarii.

Regulacja ogrzewania

Regulacja ogrzewania zalezy od zadanej temperatury tzn.
wybranego trybu i odczytu na wejsciu, na zewnatrz oraz
temperatury mierzonej na wyj$ciu z wymiennika. Ogrze-
wanie moze byc kontrolowane przez warto$ci korygujace
maksymalne i minimalne, z uwzglednieniem interwenc;ji
w ochrone przeciwzamozeniowa.

Ogrzewanie elektryczne

Ogrzewanie elektryczne mozna regulowac na nastepujace
sposoby:

B poprzez wigczanie petnej mocy nagrzewnicy EO, EOS
B poprzez wiaczanie pojedynczych sekcji nagrzewnicy
typoszeregu EOSX, ewentualnie

B poprzez wigczanie sekcji duzych nagrzewnic EO

B poprzez regulacje elektrycznych nagrzewnic EOS za
pomocg zaworu prgdowego PV (do 45 kW)

Ogrzewanie wodne
B mozna regulowac poprzez sterowanie napgdem wspo-
magajacym LMC 24A-SR wezta mieszajacego SUMX
za pomocg analogowego sygnatu sterowniczego 0-10V
(zakres roboczy 2—10 V).

Sterowanie pompa wezta mieszajacego ogrzewania
Pompa wezta mieszajgcego mozna sterowac na podsta-
wie temperatury zewnetrznej i pozycji zaworu.

B Podczas gdy centrala klimatyzacyjna znajduje sie
w trybie stop, to pompa zatacza sie przy temperaturze
powietrza zewnetrznego ponizej 5 °C i wigcza gdy tempe-
ratura powietrza zewnetrznego osiggnie co najmniej 5 °C.
i wytgcza sie kiedy temperatura powietrza zewnetrznego
osiagnie > 5 °C, w takim przypadku po wytaczeniu pompy
nie zostanie zastosowany jej dobieg.

m Kiedy jednostka wentylacyjna i klimatyzacyjna znajduje
sie w trybie PRACA to pompa wiacza sie od algorytmu
regulacyjnego sterowania napedem wspomagajacym
zaworu. W razie wymaganego otwarcia zaworu > 5%
dojdzie do wiaczenia pompy.

= W razie wymaganego otwarcia zaworu < 2% jest pompa
wylaczana z dobiegiem 2 min.

B Rozruch prébny pompy jest przeprowadzany w kazdy
piatek o godzinie 12:00 przez 30 s.

m Awaria pompy (elektrycza) jest odczytywana od pomoc-
niczego styku bezpiecznika pompy nawet w stanie STOP.

I9



10

A

ReEmAIKK

Regulacja, funkcje ochronne

Funkcja ochrony przeciwzamrozeniowej

nagrzewnic wodnych

® W jednostce VCB-A jest zastosowana tzw. aktywna
ochrona przeciwzamrozeniowa. Jest to ochrona troj-
stopniowa..

Srodki ochrony przeciwzamrozeniowej:

® wprowadzenie jednostki w stan STOP

= wylgczenie wentylatorow

B zamkniecie przepustnic

B sygnalizacja awaryjna ryzyka zamarznigcia
B regulacja wezta mieszajacego

B uruchomienie pompy

B Funkcja ochrony przeciwzamrozeniowej w stanie PRA-
CA centrali klimatyzacyjnej wtedy, kiedy temperatura ze-
wnetrzna opadnie pod 10 °C (ustawiono fabrycznie) i tem-
peratura wody na powrocie wymiennika wodnego spadnie
ponizej 15 °C (ustawiono fabrycznie). Od tego momentu
przez 60 s odczytywana jest temperatura zewnetrzna.
Jesli wykazuje ona staly spadek, to otwierany jest zawor
wezta mieszajacego. Stopien otwarcia zaworu mieszaja-
cego jest zalezny od warto$ci temperatury zewnetrznej i
temperatury wody na powrocie wymiennika wodnego. Jesli
temperatura osiggnie warto$¢ powyzej granicznej, ochrona
przeciwzamrozeniowa przestanie dziatac.

B Funkcja ochrony przeciwzamrozeniowej w stanie STOP
centrali klimatyzacyjnej — opcja STAND-BY, zaczyna prace
wtedy, kiedy temperatura zewnetrzna spada ponizej 10 °C
(ustawiono fabrycznie) i temperatura wody na powrocie
wymiennika wodnego spadnie ponizej 30 °C (uprzednio
ustawiona temperatura podgrzewcza). Od tegp momentu
przez 60 s odczytywana jest temperatura zewnetrzna.
Jesli wykazuje ona trwaty spadek, to otwierany jest zawor
wezta mieszajacego. Stopien otwarcia zaworu mieszaja-
cego jest zalezny od warto$ci temperatury zewnetrznej i
temperatury wody na powrocie wymiennika wodnego. Jesli
temperatura osiggnie warto$¢ powyzej granicznej, ochrona
przeciwzamrozeniowa przestanie dziatac.

m Jednostka sterownicza przez caly czas odczytuje stan
temperatury na powrocie wymiennika wodnego. Jezeli
temperatura stale spada a temperatura wody spadnie
ponizej 8 °C (ustawione fabrycznie), to niezaleznie od
temperatury zewnetrznej, natychmiast zostajg wtgczone
nastepujace zabezpieczenia:

m Wytaczenie centrali klimatyzacyjnej, zamkniecie prze-
pustnic, wytgczenie wentylatoréw, sygnalizacja stanu
awaryjnego.

B Wezet mieszajacy zostanie catkowicie otwarty i zostanie
uruchomiona pompa obiegowa

m Opisany stan trwa do momentu, kiedy obstuga sprawdzi
stan urzadzenia, ew. usunie przyczyne stanu awaryjnego i
zatwierdzi zdolno$¢ urzadzenia do eksploatacji naciskajac
przycisk, ktéry przywraca prace systemu.

m Jednostka sterownicza réwnoczes$nie odczytuje stan
temperatury nawiewanego powietrza. Jezeli temperatura
nawiewanego powietrza spadnie ponizej 6 °C (ustawione
fabrycznie), to niezaleznie od temperatury zewnetrznej,
natychmiast zostajg wtaczone nastepujgce zabezpie-
czenia:

B Wytaczenie cetnrali klimatyzacyjnej, zamknigcie prze-
pustnic, wytgczenie wentylatoréw, sygnalizacja stanu
awaryjnego.

B Catkowite otwarcie wezta mieszajacego i uruchomienie
pompy obiegowe;j

Wygrzewanie przed rozruchem centrali

m Jednostka kontrolna jest wyposazona w te funkcje, zeby
zapobiec odczytywaniu niskich temperatur szczegdlnie
podczas rozruchu centrali podczas zimy i zmian pory roku.
B Przedgrzewanie jest zwigzane z wartoscig temperatury
zewnetrznej. Jezeli temperatura zewnetrzna jest wyz-
sza niz 10 °C, to zawér wezta mieszajgcego pozostaje
zamkniety i przedgrzewanie nie zostanie uaktywnione.
Jezeli temperatura zewnetrzna spadnie ponizej 10 °C,
funkcja przedgrzewania jest uruchamiana. Zawor wezta
mieszajgcego zostanie otwarty w zaleznos$ci od wartosci
temperatury zewnetrznej (ustawienie fabryczne: +10°C =
0%, 0°C = 33%, -5°C = 66%, -10°C = 100 %) na 1 min.
Po uptynieciu 1 min zawér zostanie zamkniety, ,zjezdza
po rampie wdot*, az osiggnie warto$¢ sygnatu sterowania
ustawionego dla mieszania.

m Jezeli dojdzie do powtdrnego rozruchu, ktérego zakres
czasowy pomiedzy wytgczeniem centrali klimatyzacyjnej
a ponownym jej uruchomieniu jest mniejszy niz 5 min.,
przedgrzewanie nie zostanie uaktywnione.

B Parametry do ustawienia ochrony przeciwzamroze-
niowej sg dostepne poprzez sterowanie HMI. W opcji
USTAWIENIA i zaktadce [Ochrona przeciwzamrozeniowa).

Ochrona nagrzewnicy elektrycznej

m Jezeli dojdzie do sygnalizacji przegrzania (awarii)
od ogrzewania elektrycznego (not. temperatura w na-
grzewnicy przekroczy +80°C) przez rozigczenie stykow
termostatu awaryjnego w nagrzewnicy, to taki stan jest
odczytywany przez jednostke sterownicza.

B Ochrona nagrzewnicy elektrycznej w jednostce REMAK
wykonana jest jako ochrona podwajna awarii z termostatu
nagrzewnicy wchodzi réwnoczesnie do regulatora i modutu
pomocniczego.

B Regulator odczytuje stan awaryjny i przeprowadza
odpowiednie procesy zabezpieczajace, przede wszystkim
blokuje sygnat sterowniczy do ogrzewania elektrycznego
i odtacza stycznik nagrzewnicy.

B Pomocniczy modut zabezpieczajacy mechanicznie
odtacza bezpiecznik EO/S/X (zatacza wyzwalacz podna-
pieciowy bezpiecznika). Réwnoczesnie logika regulacyjna
zapewnia bezpieczne wychtodzenie nagrzewnicy po
wytaczeniu jednostki — przejsciu w stan STOP. Regulator
zapewnia (regulowany) dobieg wentylatoréw, ktéry za-
pewni wychtodzenie rejestru grzewczego.
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Regulacja chtodzenia

Chtodzenie wodne jest regulowane w identyczny sposéb
jak ogrzewanie wodne. Chtodzenie jest zalezne od tem-
peratury zewnetrznej, ktéra musi by¢ wyzsza niz zadana
temperatura chtodzenia. Pompa wezta mieszajacego jest
uruchamiana na podstawie sygnatu sterowniczego zaworu
chtodzenia. Jezeli centrala klimatyzacyjna znajduje sie w
stanie PRACA, to pompa jest wigczana kiedy otwarcie
zaworu chtodnicy przekroczy 4 %, do wytaczenia dochodzi
przy < 1%, z dobiegiem 5 min.

Bezposrednie chtodzenie jest regulowane poprzez
wiaczenie jednostki kodensacyjnej, albo poprzez ptynne
sterowanie falownikiem jednostki kondensacyjnej. Jezeli
jednostka kondensacyjna jest jednoobwodowa, to zostaje
wigczana po osigagnigciu 30% poziomu wymaganego
sygnatu sterowniczego i wytaczana przy osiagnieciu 20%
(10% histereza).

Jezeli jednostka kondensacyjna jest dwuobwodowa,
ewentualnie dwie jednoobwodowe, to wiaczanie przebiega
w dwoch stopniach. Pierwszy stopien wigczy jednostki
kondensacyjne, po osiagnigciu poziomu 30% sygnatu
sterowniczego i wytaczana przy osiagnigciu 20% (10%
histereza). Drugi stopien jednostki kondensacyjnej zostaje
wigczony po osiggnigciu 65% poziomu wymaganego
sygnatu sterowniczego i wytaczana przy osigagnigciu
55% (10% histereza) poziomu sygnatu sterowniczego.
Minimalny czas biegu i minimalny czas wyfaczenia jed-
nostek kondensacyjnych sg regulowane. W przypadku
zastosowania falownikéw do kondensatoréw jedno lub
dwuobwodowych, sterowanie odbywa sie za pomoca
sygnatu 0-10V i sygnatu rozruchowego. Jednostka
kondensacyjna zostanie wiaczona po osiagnigciu 30%
poziomu sygnatu sterowniczwego i wytaczona po osia-
gnieciu 20% (10% histereza). Obroty sprezarki jednostki
kondensacyjnej sg dalej ptynnie regulowane za pomoca
sygnatu sterowniczego 0-10V.

Ochrona chtodnicy z bezposrednim odparowaniem

Jest zapewniona za pomocg termostatu kapilarowego
CAP 3M, ktéry odtgczy sygnat sterowniczy w przypadku
kiedy dojdzie do oblodzenia parownika. Jezeli sg dwa pa-
rowniki, to kazdy musi by¢ wyposazony w swoj termostat.

Regulacja wydajnosci

wymiennika obrotowego

Sterowanie wymiennikiem obrotowym moze by¢ prze-
prowadzane:

B za pomocg ptynnej regulacji obrotéw — regulacja sku-
tecznoscig rekuperaciji:

= bezposrednio za pomoca regulatora (pod warunki-
em, ze regulator nie zostat wyposazony w sterowanie
ogrzewania i chtodzenia) — za pomocg zmiennicy
czestotliwosci;

m za pomoca niezaleznego uktadu sterowniczego —
falownikiem z wbudowang procedurg kontroli.

m formg ON/OFF regulacji za pomoca regulatora (pod wa-
runkiem, ze regulator nie zostat wyposazony w sterowanie
ogrzewania i chtodzenia) — bez zastosowania falownika
(nizsza jako$¢ sterowania, oszczedno$¢ na ze wzgledu
na brak falownika).

M ciggtg praca (z wentylatorami) z mozliwoscig recznego
wytaczenia (np. w okresie letnim), tzn. bez regulaciji.
Sterowanie/regulacja jest przeprowadzane za pomoca
ptynnej regulacji poprzez ciagty sygnat 0-10 V (2-10 V).
Poziom sygnatu 100% rekuperacji odpowiada wymaga-
nym obrotom maks. obrotowego wymiennika ciepta (50
Hz dla silnika z FM) .

Ewentualne cyfrowe wejscie dla dodatkowego sterowania
dwupunktowego (ON/OFF) moze by¢ (réwnoczesnie)
uzyte i konfigurowane (not. mozna wykorzystaé tylko jedng,
funkcje pomocniczg). W ten sposéb mozna wigczaé np.
pompe obwodu glikolowego lub rekuperator obrotowy bez
zmiennicy czestotliwosci.

Ochrona wymiennika krzyzowego

Jest zapewniona za pomocg czujnika réznicy cisnienia z
napedem wspomagajacym obejscia w niezaleznej petli.
Kiedy warto$¢ straty ci$nienia wymiennika przekroczy
warto$¢ zadana, to zostanie uaktywniony naped wspoma-
gajacy przepustnice obejscia, ktéra pozostanie otwarta az
do roztopienia oblodzenia na rekuperatorze. Alternatywnie
mozna zystosowac jako czujnik kapilarny cieplny CAP 3M.

Sterowanie przepustnicami mieszajacymi
Mozliwe jest reczne sterowanie pozycja przepustnic
mieszajacych za pomoca sterownika SGE. Sygnat jest
wprost proporcjonalny do stopnia zadanej cyrkulacji po-
wietrza, tzn. poziom sygnatu 100% mieszania odpowiada
wymaganej 100% cyrkulacji (0% $wiezego powietrza).

Ekonomiczna regulacja rekuperacji

W przypadku, kiedy temperatura w pomieszczeniu jest
nizsza niz temperatura zewnetrzna i réwnoczesnie za-
dane jest (przebiega) chtodzenie pomieszczenia, funkcja
zwrotnego odzysku ciepta zostaje wigczona na poziom
maksymalny w celu zminimalizowania energetycznych
wymagan chfodzenia. Do aktywacji dojdzie w momencie,
kiedy réznica temperatur osiggnie warto$¢ 2°C (temperatu-
ra wewnetrzna jest nizsza niz zewnetrzna). Do wytaczenia
rekuperacji dojdzie wtedy, kiedy réznica temperatur powré-
ci dowartosci 1 °C (1 °C histereza). Jezeli wymagane jest
ogrzewanie pomieszczenia, to realizowane beda kolejno
sekwencje mieszania i ogrzewania.
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Kompensacja wymaganej wartosci
Kompensacja temperatury oznacza korekcje wymaganej
wartos$ci regulowanej (przestrzennej) temperatury powie-
trza wedtug temperatury czujnika zewnetrznego, ktéra
(oprécz innych wartosci korekcyjnych) koryguje tempera-
ture okreslong w ustawieniu opcji temperatury. Stosowana
jest najczesciej w celu zmniejszenia réznic temperatury
pomiedzy temperaturg zewnetrzna i wewnetrzna (w celu
eliminowania skokéw termicznych) i obnizenia wymagan
energetycznych potrzebnych do eksploatacji urzadzenia.
W odwrotnym ustawieniu moze dochodzi¢ dozwiekszenia
réznic (,agresywnosc®) regulacii.

Not..: Warto$ci nastaw mozna okreédli¢ na sterowniku

Rysunek 6 — rzeczywista wymag. warto$¢ z kompensacja

U (0-10V) ... sygnat sterujacy z regulatora

ogrzewanie chtodzenie

TH2 TH1 TC1
I —1 | —
przesunigcie H przesunigcie C

Temperatura (‘C)

wymagana tem}
W pomieszczeni
TH1wprowadzona podstawowa wartos¢ wymaganej temperatury dia ogrzewania goma granica ogrzewania
TH2rzeczywista / aktualna wymagana temperatura dia ogrzewania gérna granica ogrzewania = (TH1 przesu
TC1wprowadzona podstawowa wartos¢ wymagane; temperatury dia chiodzenia géra granica chiodzenia
TC2rzeczywista / aktualna wymagana temperatura dia chiodzenia gérna granica chiodzenia = (TC1 + przesui
przesuniecie H = przesunigcie wymagane] temperatury dla ogrzewania (dodatnie przesuniecie powoduje
obnizenie wymagane] temperatury dia ogrzewania

przesuniecie C = przesunigcie wymagane] temperatury dia chiodzenia (dodatnie przesuniecie powoduje obniz
wymagane] temperatury dla chiodzenia

Definicja wspétczynnika kompensacyjnego/korygujacego (menu [ Wartosci

korygujace]). Korekcja jest liniowa, ustawiana ( +/ - i pochylenie prostej)
niezaleznie dla temperatur ogrzewania i chtodzenia.

Rysunek 7 — objasnienie i ustawienie kompensacji

delta T (K)
ogrzewania chiodzenia
C
c
bl x a Y VI \ Tx
' ! |o AT 'B
temperatura na zewnatrz (°C)
a punkt A punkt i chiodzenia

b punkt koricowy kompensaci ogrzewania B punkt koricowy kompensacji chiodzenia
¢ maks. wartos¢ kompensacji (delta T) C maks. wartosé kompensacji (delta T)

X rzeczywista aklualna temperatura na zewnatrz X rzeczywista aktualna temperatura na zewnarz
y aktualne przesuniecie wymaganej wartosci Y aktualne przesuniecie wymaganej wartosci
dla ogrzewania dla chiodzenia

*) uwaga: Przesunigcie (Delta) moze by¢ réwniez ujemne (ze zastosowaniem odwrotnego
przesuniecia wymaganej wartosci)

Regulacja obrotéw wentylatorow

VCB-A umozliwia automatyczng lub reczng regulacje
wydajnosci powietrznej, tzn. obrotéw wentylatoréw

m pieciostopniowych regulatoréw napieciowych TRN

m przemiennikach czestotliwosci XPFM — w pieciu
stopniach. Regulacja jest zawsze wspodlna do nawiewu
i wywiewu

12I

Notyfikacja
VCB-A nie umozliwia podiaczenia i sterowania wentyla-
torami dwubiegowymi.

Podstawowe informacje dotyczace
opcji eksploatacyjnych VCB-A

Tryby eksploatacyjne (robocze),
wydajnosé wentylatorow

Jednostki VCB-A majg okreslone trzy podstawowe tryby
eksploatacyjne:

B Reczny — eksploatacja urzadzenia w statym (rgcznym)
trybie pracy wedtug aktualnego ustawienia trybu (menu
Ustawienia/Tryb reczny).

B Program — automatyczna praca jednostki wedtug
uprzednio ustawionych trybéw czasowych, zob. dalej
Tryby czasowe.

m Stop — urzadzenie znajduje sig¢ w trybie czuwania
(zatrzymane wentylatory). Wazne funkcje zabezpiecza-
jace, zwlaszcza system ochrony przeciwzamrozeniowej
nagrzewnicy wodnej i jej podgrzewania pozostaja aktywne.
W trybach pracy (gdy wentylatory pracuja) tzn. w trybach
Reczny i Program, regulowane sg dwie podstawowe
grupy parametrow:

B tryb temperaturowy: [Tryby cieplne]

B wydajnos¢ (obroty) wentylatora/éw — pod warunkiem,
ze centrala klimatyzacyjna posiada regulatory wydajnosci
wentylatoréw.

Wydajno$¢ wentylatoréw mozna ustawiaé zawsze bez-
posrednio w poziomach odpowiadajacych konfiguracji
urzadzenia wentylacyjnego i klimatyzacyjnego:

B Dla wentylatora z silnikami dwubiegowymi >> Wytgaczo-
ne (tylko w programie) / Stopien 1 / Stopien 2

® Dla wentylatoréw z regulacja pieciostopniowa (XPFM,
TRN) >> Wytaczone (tylko w programie) / Stopien 1 /
Stopien 2/ Stopien 3/ Stopien 4/ Stopien 5.

W urzadzeniach bez regulatoréw wydajnosci mozna usta-
wi¢ w trybie recznym tylko tryb cieplny a w trybie progra-
mowym (oproécz trybu cieplnego) tylko stany Stop i Praca.

Tryby cieplne

System VCB-A umozliwia utrzymywanie kontrolowanej
temperatury ( w pomieszczeniu) w trzech trybach ciepl-
nych regulowanych przez uzytkownika:

B Komfortowy (zazwyczaj normalny tryb do procesu
regulacji temperatury)

m Ekonomiczny (zazwyczaj uzywany jako tryb nocny)
B Przewietrzania (tryb dostosowany do specyficznych po-
trzeb wentylacji z minimalnymi wymaganiami dotyczacymi
utrzymywania temperatury — okresowe przewietrzanie itp.)
Tryby sa definiowane zgodnie z poziomem stopniowania
nastawionej temperatury ewentualnie réznicy temperatur
(w uktadach ogrzewania i chtodzenia) - w celu utrzymania
komfortu. Zapotrzebowanie na energie jest zwigzane z
wybranym trybem.

Kazdy tryb cieplny jest wiec okreslany poprzez ustawie-
nie temperatury ogrzewania (dolna granica temperatury
Srodowiska — minimalna temperatura), ew. poprzez usta-
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wienie temperatury chfodzenia (gérna granica — maks.
temperatura). Pomigdzy tymi ustawionymi temperaturami
lezy strefa utrzymywanej regulowanej temperatury (strefa
nieczutosci). Utrzymywanie ustawionych wartosci ciepl-
nych jest oczywiscie uwarunkowane poprawnym doborem
ukfadéw ogrzewania czy tez chtodzenia powietrza.
Tryby cieplne sg wzajemnie powigzane w taki sposéb,
ze tryb komfortowy ma wymagang wartos$é temperatury:
B ogrzewania (dolna granica) zawsze nizsza niz bardziej
komfortowy tryb (ew. identyczng)
m chiodzenia (gérna granica) zawsze wyzszg niz bardziej
komfortowy tryb (ew. identyczna)

Rysunek8 — tryby cieplne

komfort.
komfort.

ek onom.
ekonomic
Z Frzewistrz,

Oznacza to, ze strefa nieczutosci dla temperatury w po-
mieszczeniu w trybach mniej komfortowych jest nadrzedna
(lub réwnorzedna). Minimalna strefe nieczutosci — réznice
temperatur chtodzenia (gérna granica) i ogrzewania (dol-
na granica) — mozna ustawi¢ na 1 Kelvin (1 °C). Tryby
temperaturowe zostaty uprzednio ustawione w menu
sterowniczym (poziom administratora).

Uwaga: System automatycznie odczytuje zadane zalezno-
$ci temperatur i zgodnie z wprowadzonymi ustawieniami
natychmiast uaktualnia informacje dotyczacq mozliwej
warto$ci maksymalnej i minimalney..

Uwaga
Na ustawienia i proces regulacyjny wptywaja wartosci
korekcyjne.

Tryby czasowe
System VCB-A umozliwia sterowanie praca urzadzenia
w trzech uprzednio ustawionych trybach czasowych
(planach):
= Dzienny plan czasowy — tryb najmniej
priorytetowy, maksymalnie 8 zmian na dzien.
= Tygodniowy plan czasowy — tryb bardziej
priorytetowy, maksymalnie 7 zmian na tydzien
B Roczny plan czasowy — tryb najbardziej priorytetowy,
maksymalnie 6 zmian na rok
Tryby te wspotpracujg wzajemnie w ramach stosowania
systemu priorytetéw. Praca urzadzenia jest regulowana
przez najbardziej priorytetowy tryb, jezeli jest aktywny
w danym przedziale czasowym.Informacja o aktualnie
sterujacym trybie czasowym podawana jest na wy-

Swietlaczu w zaktadce Aktualne tryby. Plan dzienny jest
wazny w kazdym dniu tygodnia. Wymagania dotyczace
specyficznych dni pracy urzadzenia (np. weekend),
nalezy zaplanowa¢ w programie tygodniowym (wtacznie
z blokowaniem pracy — wytgczenie urzadzenia). W celu
osiggniecia maksymalnego stopnia efektywnosci pracy
roczny plan czasowy centrali klimatyzacyjnej ustawia¢
samodzielnie dla kazdego specyficznego okresu — letni i
zimowy (wytgczenie w ciggu $wiat i wakagiji itp.).

Dla kazdego przedziatu czasowego w danym trybie cza-
sowym nalezy okreslic:

W czy przedziat czasowy jest aktywny

W czas, ew. dzien poczatku (ew. konca) przedziatu

m obroty wentylatora

m tryb cieplny

Uwaga: Pomimo iz program dzienny umozliwia wprowa-
dzenie duzej ilo$¢ punktéw zmiennych z jednoczesng
mozliwo$cig zmiany trybu cieplnego jak i wydajno$ci,
nie zaleca si¢ planowac czestych zmian trybu cieplnego
poprzez program — np. na Krotkie przerwy pracy w wietrzo-
nym pomieszczeniu, poniewaz ze wzgledu na charakter
regulowanego uktadu wentylacyjnego i klimatyzacyjnego
stan stabilny mozna osiggng¢ minimalnie po kilkudziesie-
ciu minutach do kilku godzin. Przy krotkich przedziatach
trybu programowego ze zmiang temperatury nie mozna
oczekiwac zgodnosci rzeczywistego stanu ze stanem
oczekiwanym ani ewentualnej efektywnosci eksploatacji.
Na krotkie okresy zaleca sie przeprowadzenie optyma-
lizacji wydajnosci powietrznej, co umozliwia rowniez
optymalizacje energochtonnosci pracy i nie powoduje
niekomfortowego rozchwiania uktadu. Zmiane trybu
cieplnego zaleca sie przeprowadzac¢ dla godzinowych
przedziatéw (naprz. dzieri/noc czy zmiany robocze), czy
tez dni (dzien roboczy/weekend), kiedy regulacja wydaj-
nosci jest niewystarczajgca, ewentualnie gdy nie mozna
wykorzystac przerywanej pracy urzgdzenia.

Ustawienie trybéw czasowych powinien przeprowadzaé
administrator urzadzenia wedtug potrzeb klimatyzowanego
pomieszczenia. Ustawienie jest przeprowadzane w menu
Ustawienia/Tryby czasowe.

Uwaga
Aby tryby czasowe funkcjonowaty poprawnie, niezbedne
jest poprawne ustawienie czasu systemowego!
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Sterowanie

Za pomocg HMI (Human Machine Interfa-
ce) mozna kompleksowo regulowac¢ i mo-
nitorowa¢ parametry pracy urzadzenia.
Dostep do HMI jest chronione poprzez
hasto.

Instrukcja do urzadzenia sterujacego HMI

Rysunek 9 — urzadzenie sterujace HMI

wyéwietlacz LCD

ustawienie

powrot programu

przycisk Usterki,
sygnalizacja usterki
(mruga czerwona LED)

przejécie na
strong giowna

przyciski nawigacg:’\:\e przyciski edycji

potwierdzanie wyboru

Kontroler HMI
Status urzadzenia okreslany jest przez diody LED zapa-
lajace sie w przyciskach:

@ Praca wentylatorow
(zielona dioda miga, przycisk F3).

@ Awaria (czerwona dioda jest wiaczona, przycisk F4)
Wiecej informacji mozna uzyskaé wchodzac w poszcze-
golne menu.

Kontroler HMI (Human Machine Interface) ACX84.910
posredniczy w komunikacji pomiedzy jednostka sterujaca i
uzytkownikiem. Jest on przeznaczony do obstugi, kontroli i
serwisowania urzadzenia klimatyzacyjnego. Kontroler HMI
mozna podtaczy¢ do sterownika ACX, ktory jest czescig
jednostki sterujace;j.

Ten sam kontroler HMI mozna podtaczac i odtacza¢ od
sterownika, uzywajac go kolejno do sterowania réznymi
centralami.

Warunki uzytkowania

Dopuszczalna temperatura otoczenia wynosi od -10 do
50°C. Stopien ochrony wynosi IP50.

Ostrzezenie

W czasie naprawiania jednostki WebClima trzeba pamig-
ta¢ o wylaczeniu i zablokowaniu wytacznika gtéwnego, aby
zapobiec przypadkowemu uruchomieniu centrali.

Podiaczenie i lokalizacja

Kontroler HMI moze by¢ podtaczony przez ztacze szerego-
we (kabel o$miozytowy JST) oraz ztacze RJ45. Diugosé
kabla wynosi 3 metry. Kabel jest doprowadzony do tablicy
rozdzielczej przez pierscien PG16. Taki uktad zapewnia
stopien ochrony IP20. Jezeli potrzebny jest wyzszy
stopien ochrony tablicy rozdzielczej, trzeba uszczelni¢
pierscien. Ztacze RJ45 nalezy podtaczy¢ do gniazda RJ45
w regulatorze ACX.

Rysunek 10 — sterownik z podtaczeniem HMI
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Ostrzezenie

Kabel taczacy nalezy podiaczy¢ do gniazda szeregowe-
go RJ45, zob. rys. 10. Kontroler nalezy ustawi¢ w takiej
pozycji, aby mozliwa byta tatwa obstuga i podiaczanie.

Opis

Kontroler HMI ACX84.910 jest wyposazony w wyswietlacz
LCD 70x45 mm o rozdzielczo$ci 128 x 80 pikseli. Istnieje
mozliwo$¢ wyswietlenia na ekranie o$miu linii o 20 stan-
dardowych znakach kazda lub czterech linii ze znakami
niestandardowymi. Kontroler HMI jest podtagczony do
jednostki sterujacej przy pomocy kabla RJ45.

Kontroler HMI w swojej gérnej czgséci ma cztery klawisze
funkcyjne F1, F2, F3 i F4 oraz pie¢ przyciskow sterujacych
uzywanych do nawigacji po menu, wyswietlaczu, zmia-
nach i konfiguracjach mierzonych wartosci oraz parame-
trach systemu. W tylnej czesci ma on ptytke magnetyczna,
ktéra umozliwia mocowanie go na metalowych czesciach
(np. komponentach klimatyzacji).

Opis klawiszy i przyciskow:

@ Klawisz funkcyjny F1. Powr6t do strony gtéwnej.

@ Klawisz funkcyjny F2. Po pierwszym naci$nieciu
przenosi na gore aktualnie wyswietlanej strony, po drugim
— na strone macierzysta.

Klawisz funkcyjny F3 jest wyposazony w
zielong diode LED. Przenosi do podstawowego trybu
sterowania pracg centrali, informuje o aktualnym stanie
urzadzenia, umozliwia przetaczenie miejsca sterowania.
Migajaca zielona dioda wskazuje, ze wentylator pracuje.

@@ .. —
Klawisz funkcyjny F4 jest wyposazony

w czerwong diode LED. Przenosi on na ararii, gdzie
wyswietlane sa: informacje o aktywnych awariach i ich
rodzajach, kasowanie awarii, nawigacja po stronie historii
awarii. Migajaca czerwona dioda informuje o awarii. Po
pierwszym nacisnieciu klawisz ten przenosi do menu
awarii, po drugim — kasuje awarie.
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Opis przyciskow sterujacych:

Sa to przyciski nawigacyjne do poruszania sie w
menu i podmenu.

Klawisze edytujace do wybierania zgdanych ele-
mentéw/wartosci..

dp ap

ENTER ) )
Potwierdzanie wyboru.

Wyswietlacz

Po podtaczeniu kontrolera HMI przy pomocy ztgcza RJ45,
pojawia si¢ poczatkowa strona menu sterowania. Pierwsze
trzy linijki sg zarezerwowane na nagtéwek strony, ktéry
zawiera nazwe i numer urzadzenia oraz date i godzine.
Elementy poszczegdlnych menu znajduja sie w liniach od
4 do 8. Dostep do tych menu jest chroniony hastem, zob.
ponizej. Po wprowadzeniu hasta w okienko ,Hasto” mozna
porusza¢ sie po menu oraz odczytywaé i zmienia¢ para-
metry zgodnie z uprawnieniami uzytkownika. Nastepnie
przy pomocy przyciskéw i trybéw w menu mozna dokonaé
zmian parametrow.

Dostep do parametréw pracy urzadzenia

Przejrzysta struktura drzewiasta oraz uktad menu pozwa-
lajg na tatwa nawigacje podczas pracy z kontrolerem HMI.
Dostep do menu jest mozliwy po wprowadzeniu hasta,
ktore umozliwia wejscie na cztery poziomy dostepu w
zaleznos$ci od uprawnien uzytkownika. Jezyk mozna
wybraé bezposrednio na kontrolerze HMI.

Szczegotowy opis Menu w czesci Menu HMI.

Rysunek 11 — menu

Menu Monitorowanie

To menu pokazuje liste parametréw kontrolujacych prace
urzadzenia wentylacyjnego ( aktualne tryby, temperatury,
wydajnosci, nastawy).

Menu Hastal/Jezyk

Role (uprawnienia) uzytkownikéow

oraz specyfkacje ogélne

Dostep do nastaw i parametréw jest uzalezniony od po-
ziomu uprawnien. Role (uprawnienia) sg przypisywane
przez administratora systemu w zaleznos$ci od uprawnien
i odpowiedzialnosci uzytkownika za prace urzadzenia.

B Gos¢ (Guest) — umozliwia jedynie ogladanie podsta-
wowych parametrow

m Uzytkownik (User) — umozliwia ogladanie i sterowanie
podstawowymi parametrami, a takze wigczanie i wytg-
czanie urzadzenia.

B Administrator — umozliwia administratorowi systemu
ogladanie i sterowanie podstawowymi parametrami i
niektérymi parametrami systemowymi oraz zmianeg para-
metréw operacyjnych i trybéw pracy.

B Serwis (Service) — Ta rola (uprawnienia) jest zarezer-
wowana wytacznie dla serwisanta, ewentualnie dostawcy
ustug. Poza uprawnieniami administratora rola ta pozwala
na modyfkowanie specjalistycznych parametréw konfgura-
cji odnoszacych sie do sterowanej centrali klimatyzacyjnej
oraz jej osprzetu, sterowanie statymii parametrami zabez-
pieczen nagrzewnicy wodnej VO.

Ostrzezenie:

m Dla zapewnienia bezpieczenstwa urzadzenia i dostepu
do niego, zaleca sie zmiane ustawien fabrycznych zgodnie
z potrzebami uzytkownika.

B Zaleca sie zanotowanie haset dla rél (uprawnien)
,Serwis“i ,Administrator” i przechowywanie ich aktualnych
wersji w bezpiecznym (poufnym) miejscu tak, aby istniata
mozliwos$¢ dostepu do systemu na prawach administratora
(zarzadzanie uzytkownikami, ustawienia specjalistyczne).
® W przypadku zapomnienia lub zagubienia hasta
do poziomu ,Serwis” trzeba skontaktowac¢ sie z przed-
stawicielem producenta. Hasta dla rol ,Uzytkownik” i
L2Administrator” moga by¢ odnawiane z poziomu ,Serwis”
(zazwyczaj przez przedstawiciela producenta, instalatora
lub uprawniony serwis).

B Zmienionych ustawien uzytkownikéw nie mozna au-
tomatycznie przywrdci¢ (np. poprzez wykasowanie) do
domysinych ustawien fabrycznych.

m Uzytkownik z poziomem dostepu SERWIS moze zmie-
nia¢ hasta wszystkich rél, uzytkownik z poziomu dostepu
ADMINISTRATOR moze zmienia¢ hasta dla rél UZYT-
KOWNIK lub GOSC, z poziomu dostepu UZYTKOWNIK
lub GOSC nie mozna zmienia¢ hasta.



16

A

ReEmAIKK

Sterowanie

Domysline (fabryczne) ustawienia dostepu

do systemu VCB-A przez kontroler HMI

Zgodnie z koncepcjq dostepu strukturalnego z interfejsu
internetowego do kontrolera HMI, jest on zabezpieczony
okreslonym systemem praw dostepu, zob. réwniez ,Lista
i opis menu oraz domysine ustawienia fabryczne*.
Jedyna réznicq jest system przyznawania uprawnien do
dostepu; stosuje sie dostep pojedynczego uzytkownika.
Moga zostac przypisane tylko cztery hasta (cztero cyfrowe)
oraz tylko jeden z innych poziomoéw uprawnien.
Domysline ustawienia fabryczne dla dostepu:

Rola/Uprawnienie  Hasto (ustawienie fabryczne)

GOSC: 1M1
UZYTKOWNIK: 2222
ADMINISTRATOR: 3333
SERWIS: 4444

Ostrzezenie:

B Przy przekazaniu do uzytkowania, w celu zapewnienia
bezpieczenstwa urzadzenia i dostgpu do niego, zaleca
sie zmiane ustawien fabrycznych zgodnie z potrzebami
uzytkownika.

m Zaleca sig¢ zanotowanie haset dla rél (uprawnien)
Serwis i Administrator i przechowywanie ich aktualnych
wersji w bezpiecznym (poufnym) miejscu tak, aby istniata
mozliwos$¢ dostgpu do systemu na prawach administratora
(zarzadzanie uzytkownikami, ustawienia specjalistyczne).
® W przypadku zapomnienia lub zagubienia hasta do
poziomu Serwis” trzeba skontaktowac si¢ z przedstawici-
elem producenta. Hasta dla rél Uzytkownik i Administrator
moga by¢ odnawiane z poziomu Serwis (zazwyczaj przez
przedstawiciela producenta, instalatora lub uprawnionego
serwisu).

B Zmienionych ustawien uzytkownikdéw nie mozna au-
tomatycznie przywrdci¢ (np. poprzez wykasowanie) do
domyslinych ustawien fabrycznych.

Przyktad uzycia kontrolera HMI

— wprowadzenie hasta:

Po podtaczeniu kontrolera HMI (przez ztgcze RJ45),
pojawi sie migajacy kursor w pozycji menu WPROWA-
DZANIE HASLA — nalezy potwierdzi¢ wciskajac ENTER.
Przy pomocy przyciskdw nawigacji nalezy przej$¢ do
menu WPROWADZ HASLO i potwierdzié. Wyswietla sie
teraz menu wprowadzania hasta, kursor miga na miej-
scu pierwszej cyfry. Przy pomocy klawiszy edytowania
nalezy wprowadzi¢ pierwszg cyfre i potwierdzi¢. Kursor
przesuwa sie w miejsce nastepnej cyfry i procedura jest
powtarzana, az cztery cyfry hasta zostang wprowadzone
i potwierdzone.

Uwaga: Uzytkownik musi wylogowac sie z menu ,Wpro-
wadz hasto” po zakonczeniu pracy z kontrolerem HMI - w
przeciwnym wypadku system automatycznie wyloguje go
po 10 minutach braku aktywnosci.

Menu ,,Ustawienia“

Data i czas (Realny czas systemu)

Stuzy do ustawienia realnej daty i czasu systemu VCB-A—
ustawienie jest potrzebne do poprawnego funkcjonowania
programu czasowego.

System VCB-A automatycznie przetacza czas systemowy
pomiedzy czasem letnim i zimowym w standardowych
terminach zgodnie z praktyka europejska.

Uwaga: Parametr ,Wazno$¢ czasu systemowego* infor-
muje czy dane czasowe sg poprawne (urzgdzenie jest
niezdolne do poréwnywania takich danych czasowych
z rzeczywisto$cig), ale sygnalizuje czy czas zostat usta-
wiony przez obstuge.

Wyjsciowe parametryzacje aplikacyjne

W celu komfortowej, ekonomicznej i zminimalizowanej
czasowo eksploatacji urzadzenia nalezy wprowadzi¢
gtéwne ustawienia okreslajace parametry powietrza oraz
przebieg i stabilno$¢ regulacji temperatury w klimaty-
zowanym/wietrzonym pomieszczeniu. Konieczne jest
ustawienie parametréw we wszystkich odpowiednich
podmenu ,Ustawienia®, tj.:

B tryby cieplne

tryby czasowe

tryb reczny

parametry regulacji

wartosci korekcyjne

ochrona przeciwzamrozeniowa

m state regulacyjne

Opis parametréow podano w rozdziale Przeglad menu i
ustawien fabrycznych. Ustawienie w podmenu Konfigu-
racja urzadzenia powinno zosta¢ przeprowadzone juz
podczas wprowadzania do eksploatacji zob. rozdziat
Ustawienie parametréw.

Menu ,,Kontrola“
Skupia podmenu dotyczace kontroli i zarzadzania para-
metrami kontrolnymi.

Wejscia awaryjne (cyfrowe) — stan

elementéw zewnetrznych

W razie pojawienia sie awarii elementéw zewnetrznych
podtaczonych do wej$¢ awaryjnych urzadzenia (niepra-
widtowy stan stykéw) VCB-A automatycznie zgtosi awarie
zgodnie z algorytmem wewnetrznym — z okresleniem
podzespotu, ktéry jest w stanie awaryjnym i ewentualnie w
przypadku powaznych awarii - z wytaczeniem urzadzenia.
Oproécz tego stan wej$¢ awaryjnych mozna monitorowaé
takze w menu Kontrole/Wejscia awaryjne. Pojedyncze
parametry w tym podmenu pokazujg natychmiastowy stan
fizyczny wej$¢ awaryjnych regulatora.

Specyficznymi komunikatami awaryjnymi sg informacje
dotyczace awarii czujnikéw cieplnych, czy tez ewaluaciji
ich stanu poza normalnym zakresem pracy mierzonych
wartosci. VCB-A automatycznie zgtosi niepodtaczony,
przerwany czy krétkozwarty czujnik cieplny, czy tez nie-
typowa (pozazakresowg) zmierzong wartos$¢.

Elementy te (czujniki cieplne) nie sg typu stycznikowego i
ich stan nie jest prezentowany w menu Wej$cia awaryjne.
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Sterowanie

Reset awarii

Reset awarii jest przeprowadzany poprzez para-

metr dostepny po nacisnigciu przycisku funkcyj-
nego F4. W taki sam sposob zostaje przedstawiony takze
spis aktywnych awarii wtacznie z historig ich zataczen. Re-
set awarii mozna przeprowadzaé¢ zawsze zasadniczo po
kontroli i stwierdzeniu przyczyny awarii i po jej usunigciu.
Zob. takze rozdziat Awarie.

Planowanie kontroli, plan konserwacji

W celu wsparcia regularnosci konserwacji technologicznej
system VCB-A umozliwia planowanie okresowych prze-
gladéw serwisowych.

Planowanie bazuje na pomiarze przebiegu godzin robo-
czych (motogodzin) i/lub w zalezno$ci od daty.

Planowanie konserwacji w zaleznosci

od godzin roboczych

Parametr umozliwia ustawienie godzin roboczych gtow-
nych pozdespotéw (wentylatory, pompy), ktére sg moni-
torowane i poréwnywane przez system z rzeczywistym
stanem godzin roboczych gtéwnych pozdzespotow i w
razie przekroczenia ustawionego limitu zgtosi to forma
komunikatu awaryjnego godzin roboczych danego pozde-
spotu (zob. rozdziat Przebieg godzin roboczych)

Po przeprowadzeniu konserwacji trzeba ustawi¢ nowy limit
godzin roboczych do nastepnej kontroli. (Uwaga: System
zapewnia rownoczesne planowanie i przypominanie o
przegladach wg daty. Pierwszy przeglad centrali klimaty-
zacyjnej wg ustawien fabrycznych powinien nastapi¢ po
4000 motogodzin, co jest tez sugerowang wartoscig "kroku
planowania". Przewiduje sie wiec okresowe konserwacje
co 4000 godzin roboczych.

Planowanie konserwacji w zaleznosci

od terminu (sezonowo)

Podobnie jak w przypadku limitu godzin roboczych para-
metr ten umozliwia zadanie daty najblizszego przegladu
serwisowego, ktérej przekroczenie jest oznajmiane jako
awaria. Po przeprowadzeniu konserwacji trzeba ustawi¢
nowy obowiazujacy termin.

Przeglad powinien zosta¢ zaplanowany zawsze na

Rysunek12 — reset awarii

poczatku sezonu letniego i zimowego — w celu kontroli i
przygotowania urzadzenia do specyficznych warunkéw
sezonowych (ogrzewanie/chtodzenie) — w powigzaniu
z przygotowaniami zwigzanych z nimi instalacji (uktady
grzewcze i chtodnicze).

Przeglad i opis menu, fabryczne
ustawienia parametrow

Uwaga:

Parametry urzadzenia sg strukturalnie podzielone i
udostepniane uzytkownikom w zaleznosci od ich roli
uzytkowniczych. Administrator systemu przydziela role
uzytkownikom zgodnie z ich wyksztatceniem fachowym
i odpowiedzialnos$cig za eksploatacje urzadzenia. Menu
jest zmodyfikowane z uwzglednieniem poziomu roli
uzytkownika — dla nizszych roli niz Serwis nie wszystkie
podmenu sa prezentowane, jak réwniez zmiana/zapis ich
wartosci nie jest mozliwa.

Menu HMI jest prezentowane z najwyzszym prawem
dostepu i kombinacjg wszystkich mozliwych aplikacji
sterowania centralg klimatyzacyjna.
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Menu HMI

Menu

Znaczenie

Ustawienie fabryczne

Monitorowanie

Aktualne tryby
MiejsceRegul
TrybPracyUrz
AktTrybUrz
StWentylatora
AktTrybTemp
ProgramCzasowy
StanORe1
AktSekRegul
AktuLiczAwarii

Temperatury
Pomieszczenie
Nawiew
Zewnetrzna
WodyPowrNagrz
PowZaRekuper
WymNagrzDolna
WymChiodGérna

Wydajnosci
BiegWentylatora
WymBiegWentylat
Wentylator
WymBiegWentylat
PozZawMieszNagr%
PozWystNagrElek%
PozZaworuChtodz%
StanWyjécChiodz
WydChlodzenia
WystPrzepRecyrk%
WysterRekuperat%

Stany pracy

Miejsce regulacji
Domysiny tryb pracy urzadzenia
Aktualny tryb pracy urzadzenia

Stan wentylatora

Aktualny tryb temperatury

Program czasowy

Stan kontrolera zewnetrznego (ORe1)
Aktualna sekwencja regulujaca
Aktualna liczba awarii

Temperatura w pomieszczeniu (na wyciagu)
Temperatura powietrza nawiewanego
Temperatura powietrza na zewnatrz

T wody powrotnej z

wodnej
T powietrza za

Wymagana temperatura dia ogrzewania (dolna granica)
Wymagana temperatura dia chiodzenia (géma granica)

Bieg wentylatora

Wymagana wydajnos¢ wentylatora (bieg)

Wentylator

Wymagana wydajnos¢ wentylatora

Pozycja % zaworu grzewczego zestawu mieszajacego
Poziom wysterowania nagrzewnicy elektrycznej%
Pozycja zaworu chiodzenia %

Stan wydajnosci sterowania dla chiodzenia
Wydajnos¢ chiodzenia (2 st)
Pozycja wydajnosci

Pozycja wydajnosci dia 6w ciepla

dla % sekcji

Nastawy czasowe
Program dzienny
Program tygodniowy
Program roczny

ResetProDzien
ResetProTygod
ResetProRoczn

Wyb6r ORe2
Obroty nizsze
Obroty wyzsze

Parametry regulacji
Minllos¢PowSwiezego
MinTempZewnChiodz
ZwiokaStartWentyl
MinCzasStartWent
OpozniPrzetBiegu
DobiegNagrzElektr

StanWyjAwarii Wynik bledéw — raport zdalny (podsumowanie)
StWentylatora Stan wentylatora
StWyCyfrRekup Stan wyjscia cyfrowego dla rekuperacji
StPompyNagrz Stan pompy nagrzewnicy
StNagrzElekt Stan nagrzewnicy elekirycznej
StKomprChiodz Stan kompresora chiodzenia
StPompyChiodn Stan pompy chiodnicy wodnej
StPrzepustZamy Stan przepustnicy zamykajacej
Ustawienia
Data i godzina
DzierTygodn Dzien tygodnia
Data Data
CzasSystem Czas systemowy
PrawiCzasSystem Prawidlowos¢ czasu systemu
Tryby temperatury
Ogrzewanie komfort. Ogrzewanie komfortowe
Temp. T i
Chiodzenie komfort. Chiodzenie komfortowe
Temp T i
Ogrzewanie ekonom Ogrzewanie ekonomiczne
Temp. T i
Chiodzenie ekonomiczne Chiodzenie ekonomiczne
Temp Te i
Ogrz. z przewietrz Ogrzewanie z przewietrzaniem
Temp. T i
Chiodz z przewietrz Chlodzenie z przewietrzaniem
Temp. Te i
Tryb reczny
WydajnoséWentyl Wydajnos¢ wentylatora w trybie recznym
TrybTemp [ Tryb temperatury w trybie recznym

Program dzienny

Program tygodniowy

Program roczny
Reset dziennych nastaw czasowych do ustawie fabrycznych
Reset nastaw do ustawier fabry

Reset rocznych nastaw czasowych do ustawief fabrycznych

Wydajnos¢ wentylatora w wyborze ORe2 obroty nizsze
Wydajnos¢ wentylatora w wyborze ORe2 obroty wyzsze

Minimalna ilos¢ $wiezego powietrza
Minimalna temperatura na zewnatrz do wiaczenia chiodzenia
Opéznienie startu (po )

Minimalny czas pracy wentylatora
Opbinienie przetaczenia silnikéw dwubiegowych z wyzszych obrotéw na nizsze
Dobieg dia ia elektryczneg

Poziom Max
226 10* 35%
246 10* 35*
216 10* 35%

26 10" 35*
206 10* 35%
28 10* 35*
30 0 100
14 -5 35
30 0 300
15 10 120
12 30
60 0 300

* wartosci min/maks sa automatycznie zmieniane w zaleznosci od ustawionyck
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OpbznAlarmPrzept
MinStartStopNagrzEl
MinStartStopAgregat
MaxTempWodyPowrot
DobiegPompyNagrz

Wartosci korygujace
TempMinNawPowietrz
TempMaxNawPowietrz
MaxLetnKompChiodz
KompChlodzPkPocz
KompChiodzPktKonc
MaxZimowaKompNagrz
KompNagrzPktPocz
KompNagrzPktKoric
KorekCzujnPomQAA27
TempPom(Wyciag)
TempNawiewu
TempPowZewnetrz
TempPowrWodyNagrzew
TempPowWywPoRekup
MaxWpiRegulKaskad

OchrPrzedZamarz
TempAlarmuWody
TempAlarmuPowNawiew
AktywOchrZaworu
$redTempWodTrybStop
MinTempZalKociot

KrzywaGrzaStarUrza

CzasNagrzObiegNagrz
CzasNagrzObiegKotia
UstawKrzywNagrzWst
TempAlarmZamarRekup
WymTempWodyGrzew
LimitSpadkuTemp

KrzywaGrzania

State regulacyjne
WspoiNagrzWodn

Opdiznienie zgloszenia awarii przeplywu
Czas minimalny i i
Czas minimalny
T wody jacej z wodnej
Dobieg pompy nagrzewnicy

Temperatura minimalna nawiewanego powietrza
Temperatura maksymalna nawiewanego powietrza

wartos¢ i letniej
j - punkt
Kompensacja chlodzenia - punkt koricowy
Wartosé zimowej j
ia - punkt

Kompensacja nagrzewania - punkt koricowy

Korekta wymaganej temperatury w pomieszczeniu (z QAA27)

Temperatura w pomieszczeniu (na wyciagu)

Temperatura nawiewanego powietrza

Temperatura powietrza na zewnatrz

T wody jacej z icy wodnej
powietrza wywi za ciepta

Maksymalny wplyw regulacji kaskadowe]

Ochrona przed zamarzaniem

T wody alarm (system

Te powietrza g alarm (system zapobiegajacy zamarz:
Temperatura wody aktywnej ochrony przed zamarzaniem - otwarcie zaworu
Srednia temperatura ogrzewania nagrzewnicy wodnej w trybie Stop (wytaczone wen

Minimalna na zewnatrz do kotta w trybie
Ustawienie krzywej ia obiegu wodnej przy urz;
Czas obiegu wodnej przy

Czas nagrzewania obiegu kotla przed uruchomieniem urzadzenia
Ustawienia pochylosci krzywej wylaczania nagrzewania wstgpnego obwodu nagrze
T alarmowa

Wymagana temperatura wody grzewczej
Ograniczenie zadanej predkosci spadku temperatury

Krzywa grzania dla wymogéw ciepfa

Wspoiczynniki — nagrzewanie wodne

sekwendji wodnego
WspD ywacyjny sekwencji ia wodnego
pProp sekwendji wodnego
WspoiChlodzenie Wspotczynniki — chlodzenie
htod: ik i sekwencji
WspDerywaChiodz ywacyjny sekwencji
WspProporChiodz sekwencji
WspoiRekuper Wspoiczynniki — wymiennik ciepta
P 6 i sekwencji
WspDery P ywacyjny sekwencji
pProp e sekwencji
WspoiRecyrkul Wspotczynnik - recyrkulacja
y i sekwencji mieszania
WspDery Y ywacyjny sekwencji mieszania
pProp sekwencji mieszania
WspoiSekwNagrz Wspoiczynniki — sekwencja nagrzewania
6 i sekwencji dla ogrzewania
P sekwengji dia
WspoiSekwChiodz Wspotczynniki - sekwencja chlodzenia
hiod: 6 sekwencji dia
ol hiod: sekwencji dla
WspoiSekwNagrzEle -
sekwencji wstepnej nagrzewnicy elektrycznej
ol sekwencj wstepnej i yeznej
WspOgrTempMaxNaw — ograniczniki j temperatury zasilania
WsplnteOgrTempl sekwengji P y nawiewu
WspPropOgrT sekwendji ograniczni j temperatury nawie
WspOgrTempMinNaw - P zasilania
WsplnteOgrTe sekwencji nawiewu
WspPropOgrTemp sekwendji nawiewu

WspOgrTempW2Zwrot

i~ wody zwrotnej

Konfiguracja urzadzenia

WsplnteOgrTemp) sekwendji peratury wody powrotnej
WspPropOgrTemp sekwendji iczni peratury wody powrotnej
WspSpecPrzeciwzamr — specjaine przed
p i iki sekwendji przeci
pPropl sekwencji
WspZabRekupZamarz - przez
sekwencji ochrony rekuperatora przed zamarzaniem
WspPropZabRekupZamar sekwencji ochrony przed i

60
10
240
70 20 90
1
15 10 35
35 15 40
2 -10 10
25 10 35
35 26 35
1 -10 10
0 -20 10
-20 -35 0
0
0
0
0
0
10 1 20
8 3 20
6 3 15
40
60
20
00
66
33
0
300
600
100
30
100
X1=-15Y1=90

X4=15Y4 =

150

150
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TypRegulWentyl
RodzajNagrzewanicy
TypSygnZawOgrzew
Recyrkulacja
SygnSterPrzepMiesz
Rekuperacja
AnalogSygnRekup
StartDORekuperacji
StopDORekuperacji

Typ (regulacja) wentylatora

Rodzaj nagrzewanicy

Sygnat regulacii sitownika zaworu ogrzewania
Recyrkulacja

Sygnat do regulacji sitownikami przeustnic mieszajacych

Rekuperacja
Sygnat analogowy dia rekuperacji
Wiaczenie DO dla Rekuperaciji
Wylaczenie DO dla Rekuperacji

uperRecyrk
Rodzaj chiodnicy
SygnRegulZawChiodz
SygnRegulWydWent
Konfig DO7
Konfig AO2
Konfiguracja LON
Konfiguracja UI6
KonfigWejécia Ul14
Wersja regulatoraOS
Wersja programu
Data modyfikacji
Wersja programu HMI
Kontrola
Awarie
Wentylatory
PrzepiPowiet
PompNagrzWod
ZabTermNagEl
Chiodzenie
FiltrNawiew
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Jednostka sterownicza VCB-A

Dodatkowe sterowanie, awarie

Dodatkowe sterowanie

Oproécz podstawowej mozliwosci sterowania
systemem VCB-A poprzez sterownik HMI,
system (w pewnych przypadkach) moze
by¢ zaprojektowany z wykorzystaniem al-
termetywniego sterowania za pomoca
‘ sterownika recznejgo ORe1 lub ORe2,
ktére umozliwiajg przetaczanie podstawo-
wych trybéw roboczych (zob. Sterowanie zdalne jednost-
ka VCB-A ponizej):
Jezeli urzadzenie zostato skonfigurowane do eksploatacji
z alternatywnym sterowaniem za pomocg pilota ORe,
mozna przetacza¢ miejsce sterowania w menu HMI - pa-
rametr "Miejsce sterowania" lub za pomoca klawisza F3.
Po przetaczeniu miejsca sterowania na HMI, sterownik
ORe jest odtaczony i nie reaguje na przycisk sterowania.

Zdalne sterowanie jednostka VCB-A

Sposéb uruchamiania i sterowania okresla sobie uzyt-
kownik poprzez wybor w ustawieniu sterowania jednostka
sterownicza. Zamiast wewnetrznego sterowania bezpo-
$rednio z HMI, mozna wybra¢ sterowanie zewnetrzne
— zdalne. Sterowanie zdalne umozliwia wtaczanie urza-
dzenia i regulowanie wydajnosci bez kontaktu z jednostkg
sterowniczg, czy tez bezposrednio z wentylowanego
(klimatyzowanego) pomieszczenia.

ORe1 - do centrali klimatyzacyjnej z wentylatorami
bez regulacji wydajnosci — sterownik realizuje funkcje
zatrzymania i uruchamiania urzadzenia i przetaczenie do
programu czasowego.

ORe2 - do centrali klimatyzacyjnej z wentylatorami z regu-
lacja wydajnosci — sterownik realizuje funkcje zatrzymania
i uruchamiania w dwoch uprzednio ustawionych wydaj-
nosciach i przetaczenie do programu czasowego. Oba
sterowniki rownoczesnie sygnalizuja tryb roboczy i awarie
urzadzenia. W celu sterowania z systemu nadrzednego,
czy tez urzadzeniami technologicznymi, mozna zamieni¢
sterowanie za pomoca sterownikow ORe2 i ORe1 na
dwa styki beznapieciowe; (ograniczone do przetaczania
2 trybdw opcje dostepne z pozycji programu AeroCAD).

ORe5 — do bezposredniego sterowania regulatorami
wydajnosci wentylatoréw bez zastosowania wewnetrz-
nego sterownika oraz do uruchamiania i zatrzymywania
urzadzenia (jednostki sterowniczej) Zastosowanie VCB-A
jest ograniczone, poniewaz nie mozna wykorzystac stero-
wania wydajnoscig wentylatoréw na podstawie programu
czasowego (zatrzymanie i uruchamianie poprzez program
jest mozliwe).
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Sygnalizacja zdalna

Jednostka sterownicza VCB-A moze by¢ wyposazona

w jedno lub dwa wyj$cia do sygnalizacji zdalnej.

W zaleznosci od konfiguracji moze by¢ sygnalizowana:
m tylko awaria (styk bezpotencjato-

wy, maks. obcigzenie 24 V /0,1 A)

B awaria i praca (2 styki beznapieciowe, maks. 230 V
/10 A).

Awarie

Urzadzenie VCB-A monitoruje, ocenia i informuje o réz-
nych typach awarii w systemie. Ewentualne awarie sg sy-
gnalizowane (zob. powyzszy punkt). Urzadzenie zapisuje
15 ostatnich awarii (pojawienie sie i zakonczenie awarii),
ktére mozna wywota¢é z menu Historia. Informacje o
awarii zawierajg identyfikacje obiektu, w ktérych nastapity
awarie i ktére nalezy sprawdzi¢ przed weryfikacjg awarii
pod jej katem przyczyny. Reset awarii zob. samodzielny
rozdziat Reset awarii.

Awaryjne (cyfrowe) wejscia

Wszystkie istotne elementycentrali klimatyzacyjnej
(silniki wentylatoréw, nagrzewnice elektryczne itd.) sa
wyposazone w awaryjne wyjscia (styki), ktére monitoruje
automatyka VCB-A, czy oraz w regulator podtaczony do
wyznaczonych wej$¢ (zaciskow). W razie pojawienia sie
awarii (nieprawidtowy stan styku) na HMI wyswietli awarie
zgodnie z algorytmem wewnetrznym — z okresleniem
obiektu, ktory jest w stanie awaryjnym i ewentualnie z
wytaczeniem urzadzenia w przypadku powaznych awarii.
Stan wej$¢ awaryjnych mozna odczytywaé takze z menu
Kontroli/Wejécia awaryjne. Pojedyicze parametry w tym
podmenu prezentujg aktualny stan cyfrowych awaryjnych
wejs¢é regulatora.

Uwaga: W stanie stop (oraz podczas rozruchu) czujniki
przeptywu sygnalizujg wtasciwy stan stykéw. Przy rozru-
chu styki moga byc¢ roztaczone i nie sg traktowane jako
awaria (ocena jest przeprowadzana dopiero po ustawio-
nym w menu czasie opOznienia).

Podobnie odczytywany jest stan czujnika zapylenia filtra,
w trybie stop — bez przeptywu powietrza — uktad w trybie
czuwanie ( tryb stop ) nie odczytuje stanu awaryjnego
- zanieczyszczenia filtra (stan ponownie zmieni sie po
rozruchu — jezeli filtr nie zostat wymieniony).

Awarie czujnikéw cieplnych

Informacje o awarii czujnikéw temperatury i ich pracy poza
normalnym zakresem sg specyficznymi komunikatami
awarii. Regulator automatycznie zgtosi niepodiaczony,
przerwany czy krétkozwarty czujnik temperatury, oraz
jego nietypowy odczyt i w przypadku awarii gtéwnych
czujnikéw regulacyjnych (np. nawiewanego powietrza) i
czujnikéw ochronnych (ochrony przeciwzamrozeniowej)
spowoduje unieruchomienie systemu. Awarie czujnikéw
temperatury zewnetrznej i temperatury w pomieszcze-
niu nie prowadza do unieruchomienia urzadzenia, ale
powodujg zatrzymanie funkcji powigzanych z wymagana,
wartoscig wejsciowq czujnika. Do prawidtowego funkcjo-
nowania systemu VCB-A obowigzkowe jest zastosowanie
wszystkich czujnikéw zgodnie z konfiguracja.

Awarie ochrony przeciwzamrozeniowej NW
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Awarie i ich usuwanie

Przeciwzamrozeniowy system ochrony nagrzewnicy wod-
nej zgtasza awarie na podstawie spadku temperatury wody
grzewczej ponizej ustalonej granicy. Szczegoty dotyczace
ochrony przeciwzamrozeniowej NW zob. powyzej — Opis
funkcji regulacyjnych i ochronnych.

Przebieg godzin roboczych

Ustawiony limit godzin roboczych (motogodzin) do
konserwaciji urzadzenia jest kontrolowany przez system
i po przekroczeniu jest sygnalizowany formag awarii (bez
wplywu na prace urzadzenia).

Dalsze informacje dotyczace limitéw i zastosowania zob.
Planowanie kontroli, plan konserwacji.

Mozliwe przyczyny
sygnalizowanych awarii

Alarm ochrony przeciwzamrozeniowej

B Za niska temperatura wody w ukfadzie wymiennika
wodnego

B Sprawdzi¢ temperature wody w uktadzie wymiennika
wodnego

B Sprawdzi¢ zrodto dostawy wody grzewczej

m Sprawdzi¢ ew. wyczysci¢ filtr wezta mieszajacego
SUMX

B Sprawdzi¢ zanieczyszczenie szczelin wymiennika
cieptowodnego

B Sprawdzi¢ wiaczenie i prace pompy cyrkulacyjnej

B Sprawdzi¢ funkcjonowanie napedu wspomagajacego
zaworu tréjdrogowego

B Sprawdzi¢ stan czujnika temperatury w kanale NS 130

Awaria nagrzewnicy elektrycznej

B Sprawdzi¢ termo-styki nagrzewnicy el.

B Sprawdzi¢ wiaczanie nagrzewnicy el.

m Sprawdzi¢ bezpiecznik, oraz stan nagrzewnicy
el. EOS(X)

B Sprawdzi¢/wyczysci¢ wkiad filtracyjny

B Sprawdzi¢ stan otwarcia przepustnic

B Sprawdzi¢ réwnomierno$¢ przeptywu powietrza

Specyfika eksploatacji

nagrzewnic elektrycznych

Konstrukcja nagrzewnic elektrycznych typoszeregu EOS
zapewnia bezpieczna i niezawodna eksploatacjg z dtugim
okresem zywotnosci. Ze wzgledu na fakt, ze w nagrzewni-
cach elektrycznych do wtgczania wydajnosci zastosowano
pétprzewodnikowe przekazniki (SSR), nalezy zwracac¢
uwage na warunki eksploatacyjne, zwtaszcza na stan
przepigcia w instalacji i dopuszczalne temperatury na
SSR. SSR to nowoczesne potprzewodnikowe elementy
sterujgce, ktére zapewniajg wigczanie wydajnosci na-
grzewnic elektrycznych z niskim poziomem wtasnych
zaktécen podczas wigczania. Technologia wykonania SSR
wymaga, aby napiecie na jego biegunach nie przekroczyto
poziom 1200 V. SSR sa fabrycznie standardowo wyposa-
zone w ochrone przeciwprzepieciowa. Jezeli przepiecie
przekroczy wartosci okreslone w CSN 330420 dla kategorii
instalacji Ill, grozi ryzyko skrécenia okresu zywotnosci
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i ewentualne uszkodzenie SSR. W takich przypadkach
nalezy zabezpieczy¢ przed przepieciem instalacje zasi-
lajaca jednostke sterowniczg za pomocg wielostopniowej
ochrony przeciwprzepieciowej. Na ryzyko przepiecia nara-
zone jsg w wigkszej miarze urzadzenie w bezposredniej
bliskosci transformatoréw 22 kV / 400 V, przy interakc;ji
z linig elektroenergetyczng, do ktoérej podtaczono duze
wigczniki obcigzenia, przy eksploatacji falownikow itp.
Ryzykowne jest rowniez ocieplenie wewnetrznej struktury
potprzewodnikowej podna dopuszczalny zakres, poniewaz
prowadzi do jego zniszczenia. Konstrukcja urzadzenia
uwzglenia chtodzenie SSR, poniewaz chtodnica jest
umieszczona w pradzie powietrza w kanale powietrz-
nym. Przegrzanie struktury wewnetrznej SSR moze byé
spowodowane przez styki zasilajgce (zaciski) na skutek
zwigkszonej opornosci pomiedzy przewodem zasilajgcym
a zaciskiem. Dlatego nalezy podczas montazu i rewizji
zwracac¢ uwage na dokrecenie $rub na zaciskach SSR.

Awaria wentylatoréw

B Sprawdzi¢ podtgczenie termo-stykdw

Sprawdzi¢ stan bezpiecznika silnika

Sprawdzi¢ stan pasa klinowego (napedowy)
Sprawdzi¢ swobodny ruch wentylatoréw

Sprawdzi¢ podtaczenie i poprawne funkcjonowanie
czujnika réznicy cisnienia P33N

B Sprawdzi¢ prad silnika

B Sprawdzi¢ stan falownika

Awaria przeptywu

B Sprawdzi¢ stan pasa klinowego (napedowy)

B Sprawdzi¢ swobodny ruch wentylatorow

B Sprawdzi¢ podiaczenie i poprawne funkcjonowanie
presostatu

B Sprawdzi¢ ruch i kierunek obrotéw wentylatora

B Sprawdzi¢ stan falownika

Sygnalizacja awaryjna — ogien, dym

B Sprawdzi¢ stan przepustnic przeciwpozarowych

B Sprawdzi¢ stan podtgczonego urzadzenia
zewnetrznego

Zapylone filtry

B Sprawdzi¢ stan zapylenia filtra, ewentualnie
wymienic filtr

B Sprawdzi¢ ustawienie czujnika ci$nieniowego P33N

Awaria chtodzenia

B Sprawdzi¢ stan podtaczonego
urzadzenia chtodniczego

B Brak chtodzenia — bez komunikatu awaryjnego

B Sprawdzi¢ wigczenie i prace pompy cyrkulacyjnej
chtodnicy wodnej (przy aktywnym sygnale
chtodzenia ponad 20 % =2 V)
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Jednostka sterownicza VCB-A

Czesci zapasowe, serwis

Awaria czujnika OPZ ( ochrony
przeciw zamrozeniowej )

m Sprawdzi¢ temperature wody grzewczej
m Sprawdzi¢ podtaczenie czujnika NS 130R
= Wymieni¢ czujnik

Lampka sygnalizujgca zasilanie nie swieci
m Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce

m Sprawdzi¢ bezpiecznik uktadéw pomocniczych

B Sprawdzi¢ bezpieczniki zrédta zasilania

Awarie i ich usuwanie

Podczas jakiejkolwiek zabiegow przy centrali klimatyzacyj-
nej podczas usuwania awarii nalezy odtaczy¢ catg skrzynie
rozdzielczg za pomoca wylacznika gtéwnego. Podczas
przeprowadzania kontroli zwraca¢ uwage na miejsca
zapewniajgce poprawne funkcjonowanie zabezpieczen
(funkcje wezta mieszajacego SUMX, termo-styki silnika,
termo-styki nagrzewnicy el.). Sprawdzi¢ poprawne funk-
cjonowanie elementéw zabezpieczajacych, wigczajacych
i oceniajgcych stany urzadzenia. Przeprowadzi¢ kontrole
sygnatu sterowniczego. Sprawdzi¢ dokrecenie zaciskow
po stronie urzadzen peryferyjnych i po stronie jednostki
sterownicze;j.

Przeglady okresowe

Przeglady serwisowe centrali klimatyzacyjnej nalezy prze-
prowadzaé co najmniejj dwa razy w roku (przy transfor-
macji jednostki do eksploatacji sezonowej — letni/zimowy).
Oprécz tego nalezy przeprowadzac¢ takze kontrole
dodatkowe w razie awarii urzadzenia lub po kleskach
zywiotowych oraz w razie sytuacji awaryjnych. Konser-
wacja samej jednostki sterowniczej ogranicza sie tylko
do regularnego czyszczenia, ew. kontroli potaczen $ru-
bowych — kabli, uziemnienia, umocowania elementéw
itp. Podzespoty, ktére zostaty umieszczone we wnetrzu
obudowy centrali w okre$lonych terminach konserwaciji
czysci¢ od kurzu i innych zanieczyszczen. w razie potrzeby
nalezy czys$ci¢ obudowe zewnetrzng za pomoca migkkiej,
wilgotnej szmatki. Mozna zastosowac takze zwykte $rodki
czyszczace. Przy przejéciu do eksploataciji letniej i wyta-
czeniu ogrzewania, czy tez wypuszczeniu uktadu wody
grzewczej, obstuga musi przeprowadzi¢ odtgczenie pompy
wezla mieszajgcego. wylgczenie jest przeprowadzane
poprzez przetgczenie odtgcznika do pozycji ,Wytaczone®.
( system zapewnia okazyjne obracanie pompy przeciw
zatarciu i ruch bez wody by mégt doprowadzi¢ do uszko-

Uwaga

dzenia pompy).

Przy przejsciu do eksploatacji zimowej nalezy przetgczyc¢
pompe na przeciwny bieg poprzez przycisk "witgczone" i
sprawdzi¢ obroty pompy. W podobny sposob nalezy po-
stepowaé w razie sezonowego wytaczenia i ponownego
uruchomienia chtodnicy wodnej. (System nie uruchamia
pompy chtodnicy wodne;j.)

Czesci zapasowe, serwis

Czesci zapasowe nie wchodzg w sktad dostawy jed-
nostki VCB-A. W razie potrzeby mozna zaméwi¢ czesci
zapasowe u producenta, lub dystrybutora regionalnego.
Elementy wchodzace w sktad serwisu gwarancyjny i
pozagwarancyjny mozna zamowi¢ u producenta, u dys-
trybutora regionalnego, albo w autoryzowanych firmach
serwisowych (spis na www.remak.eu).

Likwidacja i recykling

Jednostka sterownicza VCB-A zawiera elementy elek-
troniczne, metalowe i plastikowe. Po okresie zywotnosci
jednostka jest zaliczana do grupy odpadéw Q14 zgodnie z
ustawg o odpadach (c. 185/2001 Sb.) zaliczana do grupy
odpadéw Q14. Jezeli mozna ponownie wykorzysta¢ dane
czesci jednostki w celach recyklingu, to jednostka nalezy
do grupy R5 zgodnie z wyzej wymienionym przepisem.
Zgodnie ze zarzadzeniem ¢. 381/2001 Sb. jednostka
zawiera nastepujace rodzaje odpadow:

m 1501 01 Papierowe i kartonowe opakowania (opako-
wanie, dokumentacja) — likwidowane sg po przekazaniu
do punktu skupu surowcéw wtérnych.

m 15 01 02 Plastikowe opakowania (skrzynka plastiko-
wa) — likwidowane sg po przekazaniu do punktu skupu
surowcow wtornych.

m 16 02 30 Zuzyte urzadzenia zawierajgce niebezpieczne
elementy (ptyty PCB z elementami i baterig) — likwidowane
sg po przekazaniu do likwidacji w specjalizowanej firmie.
m 16 06 04 Baterie alakliczne (baterie na ptycie PCB,
ewentualnie bateria wymieniona podczas eksploatacji
jednostki) — likwidowane sa po przekazaniu wyspecijali-
zowanej firmie.

Ponadto nalezy przestrzega¢ odpowiednich
@ przepisow i zarzadzen obowiazujacych
w danym kraju

Producent zastrzega sobie prawo do zmian i uzupetniania dokumentu na skutek innowacji technicznych i warunkéw

legislatywnych bez uprzedniego powiadomienia.

Mozliwe jest wystepowanie btedéw w druku i biedéw jezykowych.

Pozwolenie do kopiowania powyzszego dokumentu " Instrukcji montazu i obstugi " (cato$ci albo czes$ci mozliwe tylko
po otrzymaniu pisemnej zgody z firmy REMAK a. s., Zuberska 2601, RoZnov pod Radhostém.

Niniejsza Instrukcja montazu i obstugi jest wytgczng wtasnoscig frmy REMAK a.s.

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian.
Data wydania: 15. 9. 2011
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REMAK a.s.

Zuberska 2601, 756 61 Roznov pod Radhostém,
tel.: +420 571 877 878, fax: +420 571 877 877,
email: remak@remak.eu, internet: www.remak.eu



