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Przeznaczenie, warunki pracy, budowa urzadzenia

Przeznaczenie

Centrale VCB sg kompaktowymi szafkami sterujgco-zasilaja-
cymi dla zdecentralizowanego systemu obstugi urzadzen wen-
tylacyjnych. Zostaty skonstruowane do podstawowych funkcji,
tzn. grzania, chfodzenia i odzysku ciepta. VCB gwarantujg
duzg niezawodno$¢, bezpieczenstwo pracy oraz prostote
obstugi wraz z czytelnymi wskazaniami standw pracy.

Projekt

Projekt jednostki kontrolnej zawiera wybrane, zadane funkcje
oraz konfiguracje wewnetrznych podzespotéw. Robiony jest
automatycznie przy wykorzystaniu algorytmu wbudowanego
w oprogramowanie komputerowe za pomoca ktérego pro-
jektowane jest réwniez samo urzadzenie do obrébki
powietrza. Program przetwarza dane wejsciowe na dokfadng
specyfikacje jednostki sterujacej w postaci zindywidualizowa-
nej listy konkretnych podzespotow:

1. spis faczonych podzespotéw

2. schemat okablowania elektrycznego

3. spis niezbednego okablowania

-
ReEnvialk

Dokumentacja

Urzadzenia moga by¢ montowane wytacznie zgodnie z
zatgczong dokumentacja. Dokumentacje ta nalezy przechowy-
wac dla potrzeb serwisowych, w miare mozliwosci w poblizu
urzadzenia.

Spis dokumentacji dostarczonej wraz z jednostka sterujaca:

Nazwa: Przeznaczenie:

Instrukcja montazowo-ser-
wisowa

opis budowy i obstugi
jednostki, sposéb montazu,
obstugi

i serwisu

Spis podzespotow, dane
techniczne

instalacja, obstuga i serwis
urzadzenia*®

Procedura uruchamiania,
inspekcje serwisowe, konfi-
guracja systemu sterowania,
spis cze$ci montazowych*

Ksigzka serwisowa

Po zainstalowaniu urzadzenia dokumentacje nalezy uzupetnié
o wstepny szkic dokonanych potaczen elektrycznych, two-
rzony przez osobe montujaca szafke VCB. Rewizja powinna
zosta¢ dokonana przez wykwalifikowang osobe o odpowied-
nich kompetencjach.

Sposoéb uzytkowania szafki musi odpowiada¢ warunkom uzyt-
kowania (strona 17).

Warunki pracy

Szafki sterujgce VCB moga by¢ uzytkowane w suchym oto-
czeniu, pozbawionym kurzu, lotnych substancji chemicznych
oraz zagrozenia wybuchu.

Stopien ochrony szafki to odpowiednio IP65 przy drzwiczkach
zamknietych i IP40 przy otwartych. Stopien ochrony skrzynki
metalowej to IP66 przy otwartej i IP40 przy zamknietej pokry-
wie. W wypadku skrzynki metalowej z dodatkowym otworem
stopien wynosi odpowiednio IP54 oraz IP20.

Szafki sterujace VCB moga by¢ montowane bezposrednio na
powierzchniach o stopniu wybuchowo$ci A oraz B zgodnie z
EN 13501-1. Dopuszczalna temperatura pracy to zakres 0-40
st. C.

Konstrukcja urzadzenia

Elementy sterujace i zasilajgce umieszczone sa w jednej,
wspolnej obudowie. Podzespoty wewnetrzne zamontowane sg
na szynach DIN.
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przetacznik gtéwny
drzwi z tworzywa sztucznego

Szafki sterujgce sg budowane w obudowie z tworzywa sztucz-
nego lub metalowej z drzwiami przednimi przezroczystymi,
elementy sterujgce sa wbudowane za panelem przednim.

Element pomiarowo-sterujacy

Funkcje pomiarowo-kontrolne realizowane sa dzieki dwom
wewnetrznym elementom:

m czujnik temperatury SIEMENS RWD

m element logiczny LORZJ

Szczegdtowa konfiguracja jest wynikiem pozadanych funkgiji,
jakie realizowa¢ ma jednostka sterujgca.

Rys.5 Konstrukcja sterownika VCB
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Element sterowania logicznego LORZJ jest przeznaczony do
kontroli urzadzenia wentylacyjnego. Zawiera obwéd wejsciowy
skanujacy stan poszczegodlnych podzespotéw urzgdzenia oraz
obwody wyjsciowe odpowiadajace za parametry dostarcz-
nego powietrza, w zaleznosci od wprowadzonych trybéw
pracy. Element wyposazony jest w zegar czasu rzeczywistego
wspotpracujacy z programatorem tygodniowym.

Rys.6 Czesc¢ zasilajgca szafki VCB
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Element zasilajacy

Element zasilajgcy podobnie jak element sterujacy konstru-
owany jest bezposrednio dla konkretnego urzadzenia i jego
parametrow.

Obudowa
Jednostki sterujgce VCB produkowane sa w obudowie
z tworzywa sztucznego (urzadzenia Vento i AeroMasterFP)

Tabela wymiaréw obudowy w mm

Typ Typowe zastosowanie
plastik 610 448 160 Vento, FP, mate XP (pojedynczej predkosci)
plastik 842 448 160 Vento, FP, mate XP (pojedynczej predkosci)
cienka blacha| 800 550 250 XP, wymaga Vento
cienka blacha| 1200 750 300 XP
cienka blacha| 1600 750 300 XP
cienka blacha| 2000 800 400 XP
cienka blacha| 2000 1000 400 XP

lub metalowej (AeroMaster XP) z drzwiami przednimi
z przezroczystego tworzywa sztucznego.

Oznakowanie elementu sterujacego

Szafka sterujaca jest kazdorazowo znakowana indywidualnym
kodem (generowanym przez program AeroCAD, wyszczegdl-
nionym w zataczonej dokumentac;ji

technicznej, a nie na obudowie urzadzenia) oraz

numerem seryjnym — obydwa numery stuzg usprawnieniu
komunikacji z producentem w razie zapytan lub awarii.

Sterownik temperatury Siemens RWD kontroluje temperature
sterujac podzespotami odpowiedzialnymi za jej utrzymanie (wy-
miennik ciepta, wentylator, chtodnica). Sterownik gwarantuje
wysokg precyzje pomiaru

i kontroli na poziomie +/- 1 st. C. Zapewnia on komfort ter-
miczny przy jednoczesnej minimalizacji kosztow eksploatacyj-
nych.
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PODZESPOL STOPNIO- BEZSTOP-

OPCJE SYMBOL STEROWANY ON/OFF WO NIOWO FABRYKA UZYTKOWNIK
FUNKCJE KONTROLNE
TEMPERATURA POWIETRZA
Temperatura komfortowa o o o 23°C -50°C / +150°C
Temperatura ekonomiczna o o o 18°C -50°C / +150°C
Sterowanie ogrzewaniem wodnym Wymiennik wodny o
Sterowanie ogrzewaniem elektrycznym Wpmaltal cliete o o o
tryczny
Sterowanie jednostkg kondensujaca Bezpoélredni o o OD 1DO 2 BRAK
parownik
Zestaw mieszajacy Chtodnica wody o
. - Obrotowy
Regulacja predkosci wymiennik ciepta o o
PRZEPLYW POWIETRZA
Sterowanie silnikami dwustopniowymi silnik o 1/2 12
Sterowanie przekaznikami napigciowymi przekaznik o 1-5 1-5
Sterowanie falownikami falownik o 1-5 1-5
ZABEZPIECZENIE JEDNOSTKI
ZABEZPIECZENIE NAGRZEWNICY
Zabezpieczenie przeciwzamrozeniowe wymignnika Wymiennik wodny 5 5,5°C BRAK
(powietrze)
Zabezpieczenie przeciwzamrozeniowe wymiennika (woda) Wymiennik wodny o +8°C (1-19) BRAK
Podgrzewanie wstepne wymiennika podczas pracy Wymiennik wodny o
Podgrzewanie wstepne wymiennika podczas rozruchu Wymiennik wodny o +30°C (18-45) BRAK
Opozniony rozruch wentylatora Wymiennik wodny o 120 +T(0-300s) BRAK
Otwieranie/Zamykanie przepustnic o
Opdznione wytaczenie wentylatora hmlte el o 0-300s BRAK
tryczny
Maksymalna temperatura pomiaru o 80°C BRAK
Ochrona wymiennikéw ciepta
Sterowanie ptytowym wymiennikiem ciepta na by-passie ;Z:)?;vy el o
ZABEZPIECZENIE WENTYLATORA
Zabezpieczenie wentylatora wentylator o
Termokontakt (przetacznie) wentylator o
Wytaczanie rozrusznika wentylator o
Zabezpieczenie przeciwprzepigciowe falownika wentylator o
PROGRAMATOR
Czas rezczywisty o
Programator tygodniowy z opcja 8 interwatow/stref czasowych 0-8 0-8
STEROWANIE
Sterowanie bezposrednio z szafki o
Zdalne sterowanie rozruchem ORe1 o
Zdalne sterowanie temperaturg QAA25 o +5°C - +35°C
Zdalne sterowanie przeptywem powietrza ORe2 o 1/2
Szafka sterujgca VCB oferuje mozliwos¢ sekwencji sterowania kaskadowej kotroli
w trybie pojedynczego lub podwdjnego urzadzenia (ogrzewa- temperatury, kontroli mieszania, komunikac;ji, kontroli wil-
nie + chfodzenie, ogrzewanie + odzysk ciepta itp.). Istnieje gotnosci, sterowania zasilaniem gazowym, pompami ciepta,
réwniez mozliwos¢ podtaczenia podzespotéw sterowanych termostatami zewnetrznymi, kompensacjg temperatury dla
niezaleznie (np. Krzyzowy wymiennik ciepta o regulowanej réznych por roku.

wydajnosci). Jednostki dostarczane sg z wyposazeniem dosto-
sowanym pod katem konkretnego urzadzenia i zawierajg
funkcje niezbednie konieczne dla sterowania danego urzadze-
nia.
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Algorytm kontroli
Kontroler temperatury Siemens RWD dokonuje automatycz-
nego wyboru jednego z czterech podstawowych czujnikow w
zaleznosci od zadanej i zmierzonej temperatury:

wentylacja (nie wymaga grzania lub chtodzenia)

odzysk ciepta (przez wymiennik krzyzowy)

ogrzewanie (sterownik kontroluje proces grzania)

chtodzenie (sterownik kontroluje proces chtodzenia)
Grzanie i chtodzenie moga wspotpracowac z funkcjg odzysku
ciepta lub bez niej.

Kontrola procesu grzania
Ogrzewanie wodne sterowane jest w zestawie mieszajacym
SUMX poprzez sitownik LM 24 SR zasilany ciagtym sygna-
tem analogowym 0-10 V. Ogrzewanie elektryczne moze by¢
kontrolowane przez:
przetacznik wyjsciowy — nagrzewnice EO, EOS
oddzielny, zewnetrzny przetacznik — nagrzewnice EOSX,
duze EO (sekcja)
7?7

Kontrola procesu chitodzenia

Chtodzenie wodne jest sterowane analogicznie do ogrzewa-
nia.

Chtodzenie bezposrednie sterowane jest za pomocg zasilania
skraplacza. Jesli skraplacz jest dwuobwodowy (lub zamon-
towano dwie jednoobwodowe jednostki), sterowanie odbywa
sie dwustopniowo. VCB zapewnia optymalng czestotliwos¢
przetgczania skraplaczy.

Funkcja opcjonalna, dodawana na zadanie klienta.

Zadana temperatura powietrza na wlocie jest regulowana w
zaleznosci od temperatury zewnetrznej rozpoznawanej przez
czujnik. Temperature zadang reguluje sie na sterowniku za
pomocg funkcji “recalculated”.

Celem tej funkcji jest obnizenie réznicy temperatur (mostka
termicznego) na wejsciu powietrza do budynku z zewnatrz
oraz w kierunku odwrotnym (pozwala to na oszczedzanie
energii).

Kontrola wyjscia wymiennika krzyzowego
Kontrola wymiennika krzyzowego dokonywana jest za pomo-
ca:
ciggtej kontroli predkosci — wydajnosci odzysku ciepta:
m bezposrednio ze sterownika (jesli sterownik nie jest
wyposazony w sterowanie ogrzewaniem i chtodzeniem)
kontrolowany jest falownik
m poprzez niezalezny system kontroli — z falownikiem za-
wierajagcym wmontowang procedure kontrolng
sterowania ON/OFF — przez sterownik (o ile sterownik nie
jest wyposazony w kontrole grzania i chtodzenia) — bez
uzycia falownika (nizsza jako$¢ regulacji, ale nizszy koszt,
ze wzgledu na brak falownika)
regulacji ciagtej (realizowang wentylatorami) z mozliwos-
cig manualnego odciecia (np. latem), czyli pozbawionej
kontroli uzytkownika

Kontrola predkosci wentylatora
Kontrola predkosci dokonywana jest wspdlnie dla wlotu i wylo-
tu lub oddzielnie dla kazdego.
Aby korzysta¢ z funkcji programatora lub trybu manualnego
zawartego w sterowniku VCB, wyposazono go w dwustop-
niowe wyjscie zasilania. W ten sposéb mogg by¢ sterowane
nastepujgce urzadzenia:

silniki dwustopniowe

5-stopniowe regulatory predkosci obrotowe;j

falowniki
Nizsze lub wyzsze predkosci mogg zosta¢ ustawione na szaf-
ce VCB. Ustawienia programowane sg bezposrednio przez
producenta lub uzytkownika zgodnie z warto$ciami przeptywu
powietrza zatozonymi przez projektanta.

Jedynie sterowniki drugiej generacji TRN-E oraz TRN-D, jak
rowniez falowniki VLT mogg wspotpracowac ze sterowaniem
VCB. Projektujgc VCB jako sterownik urzadzenia wentyla-
cyjnego w programie AeroCAD zapewnia sie kompatybilno$¢
podzespotéw; w przypadku zamawiania szafek sterujacych
bez projektu z programu AeroCAD nalezy pamieta¢ o doborze
wiasciwej szafki.

Funkcje ochronne i zabezpieczenia
VCB wyposazony jest w zestaw funkcji ochronnych zabezpie-
czajacych poszczegdlne podzespoty centrali wentylacyjne;j.

Szafka VCB posiada wbudowane zabezpieczenia dla wszyst-
kich rodzajow silnikéw elektrycznych stosowanych przez
REMAK w centralach wentylacyjnych, tzn.:
silniki z zewnetrznym wirnikiem, termostyki w uzwojeniu
standardowe silniki asynchroniczne z termostykami w
uzwojeniu (jedno- lub dwubiegowe)
silniki z zewnetrznym wirnikiem z termostykami w uzwoje-
niu lub silniki urzadzen innych niz produkowane przez
REMAK
Silniki z termokontaktami lub termistorami z wytgcznikiem w
jednostce sterujacej lub silniki z termokontaktami w uzwojeniu
stosowane jako podstawowa forma zabezpiczenia przed prze-
grzaniem lub wptywem wysokiej temperatury przeptywajacego
powietrza dziatajg na zasadzie ciggtej kotroli stanu termosty-
kow — nalezy zatem pamietac o ich prawidlowym podigczeniu
i okablowaniu!
Standardowe silniki asynchroniczne lub silniki bez termosty-
kow sg podtaczane do starteréow lub czujnikdw temperaturo-
wych —w tym wypadku nie istnieje mozliwos¢ ochrony przed
wplywem temperatury przeptywajgcego goracego powietrza.
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Silniki sterowane falownikiem sg chronione wewnetrznym
konwerterem (nalezy zapamieta¢ o poprawnym ustaweniu
parametrow!). W przypadku posiadania przez silnik wbudo-
wanych termostykow jest to dodatkowe zabezpieczenie przed
przegrzaniem, niemniej jednak rowniez w tej opcji nie istnieje
zabezpieczenie przed uszkodzeniem przez wptyw gorgcego
powietrza przeptywajacego.

Zabezpieczenie przed zwarciem realizowane jest poprzez
przerywacze dostosowane do charakterystyki silnika (silniki
sterowane napieciowo z wirnikiem zewnetrznym) lub startera-
mi, czasem w pofaczeniu z bezpiecznikiem topikowym (silniki
asynchroniczne) lub wytacznikami nadprgdowymi (silniki
sterowane falownikami).

Skonstruowana jest dwustopniowo — dla wody i powietrza.
Ochrona aktywowana jest gdy temperatra:

a) na wylocie z wymiennika spadnie ponizej 8 st. C (uzyt-
kownik moze zamowi¢ indywidualne ustawienie fabryczne w
zakresie +1 — 19 st. C)

b) wlotu powietrza za wymiennikiem spadnie do +5 st. C
(ustawienie nie moze by¢ zmienione)

W trybie “STOP” temperatura wymiennika utrzymywana jest
na poziomie 30 st. C; jest ona ustawiona przez producenta

i nie moze by¢ modyfikowana przez uzytkownika (moze on
jedynie zamowié specjalnie indywidualne ustawienie
mieszczace sie w zakresie 18 — 45 st. C).

Jesli temperatura powietrza spadnie ponizej limitu jednostka
zgtasza komunikat btedu i wytgcza wentylator, zamyka wszyst-
kie komory oraz otwiera zawor mieszajgcy w 100%.
Czesciowo ochrona antyzamrozeniowa ma na celu wstepne
podgrzanie aby zapewni¢ pethg moc grzewczg wymiennika
w ciggu dwéch minut, po ktérych zatgczany jest nadmuch
wentylatora.

Termostat zabezpieczajacy wytacza urzgdzenie, jesli tem-
peratura nagrzewnicy przekroczy 80 st. C.

Jednostka wyposazona jest dodatkowo w funkcje op6z-
nionego wytaczania wentylatora, co zabezpiecza nagrzewnice
elektryczna przed przegrzaniem w dodatkowy sposéb. Czas
wylgczania jest ustawiony fabrycznie wedtug specyfikacji i
moze znajdowac sie w przedziale od 60 do 300 sek.

Zapewniana jest poprzez presostat. W chwili, gdy spadek
cisnienia osigga ustawiong wartos¢, sitownik otwiera ttu-
mik obiegu wewnetrznego, ktdry pozostaje otwarty na czas
odszronienia wymiennika. Alternatywnie istnieje mozliwosé
zastosowania czujnika kapilarnego CAP 3M.

Realizowana jest poprzez termostat z kapilara typu CAP 3M,
roztaczajacy chtodzenie w chwili rozpoczecia osiadania szro-
nu na wymienniku.

Urzadzenie VCB gwarantuje doskonale przemyslang sygnali-
zacje stanéw awarii. Stany awarii podzielone zostaty na dwie
grupy:

Awarie o priorytecie A — awarie majgce wptyw na dziatanie
urzgdzenia, przetwarzanie powietrza i pozostate czynnosci w
stopniu znacznym. Przyktady: ochrona przeciwzamrozeniowa,
ochrona wentylatora, ochrona nagrzewnicy elektrycznej.

W chwili zaj$cia powyzszych awarii jednostka jest zatrzymy-
wana natychmiastowo, podobnie w wypadku w wersji zasila-
nej woda. W zaleznosci od rodzaju i przyczyny awarii istniejg
réozne mozliwosci przejscia w tryb pracy awaryjnej (natych-
miastowo lub w trybie standardowego programu przeciwza-
mrozeniowego). Urzadzenia z nagrzewnica elektryczng sa w
zaleznosci od rodzaju awarii zatrzymywane natychmiastowo
— bez dodatkowego czasu dobiegu wentylatora (dotyczy
awarii wentylatora, usterki zewnetrznej lub czujnika pozaru)
lub z dobiegiem (dla schtodzenia nagrzewnicy w chwili awarii
nagrzewnicy lub chtodzenia).

Awarie o priorytecie B — zachodzg w chwili przekroczenia
parametréw zadanych, ale bez zagrozenia podzespotéw lub
catej jednostki. Przyktad: sygnalizacja zatkanego filtra — urza-
dzenie wskazuje awarie ale nie zatrzymuje dziatania jednostki.

zapaleniem czerwonej diody na sterowniku LORZJ
na wyswietlaczu, wraz z opisem awarii
sygnatem akustycznym

Rys. 7 — sygnalizacja awarii

el o -

na wyswietlaczu sygnalizacja LED

Zdalne sterowanie jednostka VCB

Sposob zataczania i kontroli urzadzenia wybierany jest w
ustawieniach panelu sterowania przez uzytkownika. Mozna
wybraé zewnetrznego pilota jako alternatywe do sterowania
jednostka z poziomu panelu $ciennego. Za pomocg pilota
regulowane jest zataczanie urzgdzenia wraz z przeptywem po-
wietrza lub kontrola temperatury bez komunikacji z jednostkg
sterujaca, bezposrednio w wenylowanym (klimatyzowanym)
pomieszczeniu.

ORe1- sterowanie jednostkg VCB (wentylatorami) bez wptywu
na wydatek: uruchomienie i zatrzymanie urzadzenia wraz z
przejsciem do trybu pracy z programatora.

Ore2- sterowanie jednostkg VCB (wentylatorami) wraz z ich
wydatkiem: za pomocag pilota zatrzymanie i uruchomienie
urzgdzenia w jednym z dwéch ustawionych trybédw wydajnosci
oraz przetaczanie na tryb pracy z programatora.

Obydwa rodzaje sterowania sygnalizujg tryby pracy i stany
awarii urzgdzenia. W razie potrzeby podtgczenia sterowania
pod system nadzoru istnieje mozliwosé zastapienia kontro-
leréw ORe1 oraz Ore2 dwoma stykami bezpotencjatowymi;
dla specyficznych funkgji (z ograniczeniem przetgczania tylko
2 trybéw) nawet za pomocg termokontaktu (po konsultacji z
producentem).

Ore5- bezposrednie sterowanie wydatkiem wentylatoréw

bez uzycia sterownika wewnetrznego w celu uruchamiania i
zatrzymywania jednostki.

Stosowanie w potgczeniu z VCB jest ograniczone ze wzgledu
na brak mozliwosci sterowania wydatkiem z uwzglednieniem
pracy programatora.



QAAZ25- zdalna korekcja temperatury zadanej. Komfortowe
sterowanie zdalne SIEMENS jest niezbedne dla regulacji tem-
peratury pomieszczeniowej — nalezy umiescic¢ je na Scianie.
Obstugiwane jest za pomoca pokretta regulacji temperatury
zadanej w zakresie +5 / +35 st. C. Uzycie regulatora musi zo-
sta¢ ustawione w opcji ustawiania parametréw funkcji dodat-
kowych i aktywowane na etapie produkcji urzadzenia.

Uzytkownik moze ustawi¢ automatyczne wzbudzanie urza-
dzenia po wystagpieniu przerwy w zasilaniu. Bez wzgledu na
wybrany sposéb sterowania urzgdzenie uruchamia sie auto-
matycznie w ostatnim aktywnym przed zaistnieniem awarii
zasilania trybie.

Sygnalizacja zdalna
Jednostka VCB moze zosta¢ wyposazona opcjonalnie w jedno
lub dwa wyjscia przeznaczone do zdalnej sygnalizacji. W
zaleznosci od konfiguracji moze ona sygnalizowac:
jedynie awarie (wyjscie 24V/0,1A)
awarie i stan pracy (2 styki bezpotencjatowe, max.
230V/10A)

Transport i przechowywanie

Jednostka sterujaca VCB zapakowana jest w opakowanie kar-
tonowe. Uwzgledniajac specyfike elektronicznych pozespotéw
konieczne jest obstuga urzadzenia z nawyzszg ostroznoscia.

Przechowywanie
Urzadzenia przechowywac nalezy w pomieszczeniach, w
ktorych:
maksymalna wilgotno$¢ wzgledna nie przekracza 85%
temperatura otoczenia waha sie w zakresie od -20 do +65
st. C
nie wystepuje srodowisko agresywne (opary, kurz, gazy,
czynniki przyspieszajace korozje)

Rozmieszczenie

Umiejscowienie jednostki musi uwzgledniac tatwy dostep dla
obstugi i rozmieszczenia okablowania. Miejsce na scianie
musi by¢ ptaskie.

Montujac jednostke nalezy zapewni¢ wystarczajgcy ilos¢ miej-
sca dla zapewnienia tatwego dostepu serwisowego.

Instalacja jednostki

Przed rozpoczeciem montazu sprawdz doktadnie zgodnosc¢
dostarczonych czesci z zamdwieniem i wyszczegdlnieniem na
fakturze.

jednostki VCB nalezy montowac w pozycji pionowej
bezposrednio na Scianie lub zagtebione 50mm w tynku.
Okablowanie nalezy poprowadzi¢ przy uzuciu ostonek z
tworzywa sztucznego lub podtynkowo. Jednostki mogg byé
instalowane w pomieszczeniach o wybuchowos$ci zgodne;j
ze stopniem A oraz B wg normy EN 13501-1.
wprowadzenie okablowania (silniki, ogrzewnie elektryczne,
zasilanie) odbywa sie od spodu urzadzenia

wprowadzenie okablowania sterujagcego i komunikacyjne-
go (czujniki, sitowniki itp.) nastepuje od gory urzadzenia
zaleca sie montaz jednostki na $cianie za pomoca prze-

znaczonych do tego otworéw montazowych z uzyciem 4
Srub dopasowanych do nosnosci i struktury Sciany
jednostki o wys. 2000 mm montowane sg na podtodze

Rys. 8 - Cze$¢ zasilania jednostki VCB

otwory do montazu
na $cianie

zaciski
przytaczeniowe

sl sl zaciski
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Podtaczanie jednostki

Potaczenia elektryczne moga by¢ wykonywane jedynie przez
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami. Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
potgczen.

Jednostki VCB podtaczane sg (w zaleznosci od typu) do
zasilania 1230 V + N + PE lub 3*400 V + N + PE. Przy
wejsciu do jednostki znajduja sie zaciski PE oraz N. Para-
metry zabezpieczenia zalezne sg od zastosowanych silni-
koéw i (w zaleznosci od urzadzenia) nagrzewnic elektrycz-
nych.

Jednostki sterujace potaczone sg do urzgdzenia nawiew-
nego okablowaniem zgodnym z dokumentacja projekto-
wa dotyczaca zasilania, aparatury pomiarowej i kontrolne;j.
Zasilanie podfaczane jest do wytacznika gtéwnego, pozo-
state okablowanie (silniki, nagrzewnica elektryczna, pom-
pa czynnika grzewczego) podiaczane jest do znajdujacych
sie u dotu jednostki, oznakowanych zaciskéw.

Czujniki, sitowniki i inne podzespoly zasilane sg napieciem
24 V/AC i podigczane od gory jednostki do oznakowanych
zaciskow.

Biorac pod uwage wymagania ochrony przed zakidceniami
elektromagnetycznymi zaleca sie poprowadzenie przewoddéw
zasilajacych i sterowania oddzielnie od siebie, unikajac roz-
mieszczenia rownolegtego; nalezy rowniez zastosowac
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe na doprowadzeniu
zasilania. Aby zapewni¢ dtugotrwatg i bezawaryjng prace urza-
dzenia i jego podzespotdéw konieczne jest zapewnienie wiasci-
wych wartosci napiecia zgodnych z norma. Kazdy podzespot
musi mie¢ zapewnione odpowiednie uziemienie.
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podczas montazu nasciennego, uruchamiania czy co-
dziennego uzytkowania konieczne jest zapewnienie czystosci
wewnatrz urzgdzenia. Jednostki sterujgce zawierajg wrazliwe
na zanieczyszczenia elementy elektromechaniczne, ktérych
uszkodzenie mogtoby narazi¢ na szwank bezpieczehnstwo
pracy catego systemu.
Wszystkie podtgczenia elektryczne wykonywane sg zgodnie z
indywdualnym schematem elektrycznym dostarczanym wraz z
urzgdzeniem.

Czujniki temperatury

Jednostki VCB wyposazone sg standardowo w niklowe czuj-
niki temperatury Ni 1000 o wspofczynniku temperaturowym
5000 ppm/°C. Czujniki wykonywane sg technologig napylania
warstwy metalu na elementy ceramiczne zakonczong wygrze-
waniem. Charakteryzujq sie duzg niezawodnoscig i stabilnos-
cig parametréw pracy; laserowa justacja ustala warto$¢ oporu
przy 0 °C na 1000Q.

Nastepujace rodzaje czujnikdw zalecane sg dla urzadzen
VCB:

NS 120 — do pomiaru temperatury wewnatrz centrali
nawiewnej
NS 130 R - do pomiaru temperatury czynnika grzewcze-

go na wyjsciu z kolektora wymiennika ciepta.
Czujnik NS 120 umieszczany jest zawsze na wejsciu (na-
grzewnica, parownik) i podtaczny do jednostki sterujacej, zas
urzgdzenia wyposazone w wymienniki wodne muszg zawsze
zosta¢ wyposazone w NS 130 R na powrocie czynnika grzew-
czego.
Mozliwe jest rowniez podtaczenie dodatkowego czujnika
zewnetrznego NS 120 dokonujacego pomiaru temperatury ze-
wnetrznej lub dodatkowego sterowania zdalnego do regulac;ji
temperatury. Wszystkie elementy dodatkowe nalezy uwzgled-
ni¢ podczas konfiguracji urzadzenia.

Lokalizacja: na prostym odcinku kanatu nawiewnego w odle-
gtosci 1-5 m od nagrzewnicy, przed nawiewem do pomiesz-
czenia. Klasa izolacji zgodnie z EN 60 529 wynosi IP 65.
Czujnik dostarczany jest z klipsem mocujacym z tworzywa
sztucznego. Wszystkie elementy metalowe wykonane sg ze
stali nierdzewnej 17 241 lub 17 248. Zakres temperatury ro-
boczej wynosi od -30 °C do +100 °C. Montaz odbywa sie po-
przez umiejscowienie w nawierconym otworze odpowiedniego
klipsu montazowego; po otwarciu ostony ochronnej czujnika
nalezy dokonac¢ podfaczenia z okablowaniem jednostki steru-
jacej. Nastepnie nalezy ponownie zamkna¢ ostone ochronng
czujnika i wpig¢ do klipsu montazowego. Nalezy stosowac
przewody o przekroju od 0,35mm?do 2 mm?; zewnetrzna
Srednica powinna wynosi¢ od 4 mm do 8 mm.

Uwaga: czujniki stosowane do pomiaru temperatury powietrza
spetniajg rowniez role ochrony przeciwzamrozeniowe;.

Lokalizacja: montowane sg na gwincie 1/2” na kolektorze
wylotowym, od strony dolnej wymiennika, w sposéb gwaran-
tujacy bezustanne optywanie czujnika przez czynnik wycho-
dzacy z wymiennika. Zostaty wyprodukowane specjalnie do
stosowania w jednostkach firmy REMAK jako element ochrony
przeciwzamrozeniowej. Charakteryzujg sie niskim wspotczyn-
nikiem histerezy w przedziale od 7<8 s do 1<15 s. Wiasciwy

czujnik pomiarowy umiejscowiony jest w cienkosciennej rurce
o dtugosci 70 mm zakonczonej gwintem 1/2”. Obudowa i
gwint wykonane sg ze stali nierdzewnej 17 241 lub 17 248.
Dtugos¢ kabla przytgczeniowego — 1 m, stopien izolacji — IP
65, maksymalny prad — 1 mA. Zakres temperatury roboczej
wynosi od -30 °C do +150 °C. Ostona czujnika mocowana
jest w otworze gwintowanym 1/2” w dolnej czesci kolektora
wymiennika ciepta. Nalezy zwrdci¢ uwage podczas montazu
na niezginanie przewodu faczacego.

Uwaga: Nalezy zachowa¢ wiasciwg starannos¢ podczas mon-
tazu aby zapewni¢ poprawng prace ochrony antyzamrozenio-
wej podczas eksploatac;i.

Lokalizacja: na filtrze, wymienniku lub sekcji wentylatorow.
Montowana jest bezposrednio do obudowy i dokonuje pomiaru
straty ciSnienia w danej sekcji. Czujnik nie wymaga podta-
czenia napiecia, przetaczenie nastepuje mechanicznie po
przekroczeniu zadanego cisnienia.
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Regulacja parametréw i sterowanie jednostka

Uruchomienie urzadzenia

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy bezwzglednie spraw-

dzi¢:
czy urzgdzenie jest kompletne i zawiera wszystkie ele-
menty konieczne do bezpiecznej eksploataciji; dotyczy
przede wszystkim rozmieszczenia i obecno$ci potgczen
czujnikdw temperatury, potaczen wentylatora, termokon-
taktow, termistoréw, termostatéw bezpieczenstwa;
czy wentylatory i nagrzewnice elektryczne zostaty zamon-
towane zgodnie z kierunkiem przeptywu (strzatka wskazuje
kierunek);
uziemienie wszystkich podzespotéw zaréwno urzadzenia,
jak i szafki sterujacej;
obwody wigczone w dostep awaryjny — nie moga byé roz-
taczane lub modyfikowane;
reakcje jednostki sterujgcej na poszczegdlne stany awarii;
poprawno$¢ podtaczenia instalacji elektrycznej;

Ksigzka serwisowa okresla zakres i przedziat czasowy prze-
gladow serwisowych, rewizji oraz inspekcji i napraw.

Ksigzka jest zataczana w widocznym miejscu na zewnatrz
urzgdzenia i stanowi jego integralng czes¢. Wpisy powinny
by¢ dokonywane w sposdb czytelny, terminowy, umozliwia-
jac pézniejszy odczyt. Komplet informacji serwisowych jest
potrzebny jednostkom dokonujgcych naprawy w celu szybszej
diagnozy btedu.

Ustawienie zadanych parametrow

Ustawianie parametréow odbywa sie dwudrogowo:
Sterowanie — za pomoca LORZJ dokonuje sie wyboru para-
metréw sterowania jednostkg

Regulacja — RWD/OEM SIEMENS reguluje temperature
zadana.

Rys. 9
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Obydwie jednostki obstugiwane sa w identyczny sposoéb — re-
gulacja dokonywana jest za pomoca trzyprzyciskowej klawia-
tury, zaréwno w LORZJ, jak i w RWD.
Funkcje przyciskow (+) i (-):
zmiana parametrow
poruszanie sie po menu i poszczegodlnych podekranach
(nawigacja)
(SEL):
wejscie do wybranego podekranu z poziomu menu
gtéwnego
potwierdzenie funkcji lub parametru zadanego
poruszanie kursora
wyjscie z menu gtéwnego lub podekranu

Regulacja dokonywana jest na kontrolerze RWD SIEMENS.

Rys. 10

Po pierwszym podtaczeniu napiecia (lub kazdorazowym
wigczeniu zasilania) jednostka sterujaca dokonuje inicjalizacji i
sekwenciji testow wewnetrznych (zapalajg sie wszystie kontrol-
ki i symbole na ekranie). Aktualny stan urzadzenia wyswoietla-
ny jest dopiero po zakonczeniu wzbudzenia wewnetrznego.

Rys. 11 Przyktadowe wskazania wyswietlacza
RWD 68

L I
N =

Dla sterownikéw RWD 62 oraz RWD 82 wskazania wyswietla-
cza sg rozne)

RWD 62
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Uwaga: w menu uzytkownika wystepujg takze ekrany informacyjne
— nie sg one przeznaczone do zmiany parametrow uzytkowania.

Inspekcja urzadzenia nie wymaga zadnych zmian podstawo-

wych ustawien sterownika RWD. Parametry wprowadzane sg
fabrycznie zgodnie z konfiguracja jednostki. Temperatura po-
wietrza ustalana jest na poziomie +23°C (temperatura komfortowa),
zas na +18°C ustalana jest temperatura ekonomiczna. Uzytkownik
moze zmienia¢ nastawy temperatury zadanej wg wiasnych

potrzeb.
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Regulacja parametréw i sterowanie jednostka

Obstuga programatora
Programowanie odbywa sie przy pomocy sterownika LORZJ

Rys. 12 — panel sterujacy
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Panel wyposazony jest w klawiature z trzema przyciskami i
dwuwierszowy wyswietlacz alfanumeryczny. Sterowanie odby-
wa sie za pomocg wyboru parametréw z menu.

Panel wyposazony jest w zegar czasu rzeczywistego pozwa-
lajacy na sterowanie jednostkg za pomocg parametrow wpro-
wadzonych do programatora tygodniowego.

Wskazanie standw pracy zapewniajg dwie diody LED i
wbudowany gtos$nik. DZzwiek gto$nika sygnalizuje nacidniecie
przycisku oraz ewentualng awarie (sygnat ciagty).

Po pierwszym podtaczeniu napiecia (lub kazdorazowym
wigczeniu zasilania) jednostka sterujgca dokonuje inicjalizaciji,
a nastepnie przechodzi w tryb gotowosci do pracy. Po wejsciu
w tryb pracy (uruchomieniu) urzadzenie zaczyna prace w
zaprogramowanym przez producenta trybie. Ekran wyglada
nastepujgco (wersja wodna):

[ITIII STOP
INT Mo 08:00

038

m pierwsze trzy symbole w gornym lewym rogu “llllII” ozna-
cza jg zatrzymanie urzadzenia STOP

m informacja STOP oznacza przejscie urzgdzenia w
tryb czuwania i gotowos$¢ do pracy

m informacja INT sygnalizuje tryb kontroli przez sterownik

LORZJ

m Po —dzien tygodnia

08:00 — godzina

m wskaznik 038 (w wersji zasilanej woda) wskazuje tem-
perature wody grzewczej na wyjsciu z wymiennika w trybie
zatrzymania urzgdzenia

Ustawienie parametrow wejscia i wyjscia obwodow dotyczy:

m zatrzymania wentylatoréw

zamkniecia przepustnic

trybu czuwania nocnego

roztgczenia nagrzewnicy wodnej (wersja elektryczna)

ochrony antyzamrozeniowej sterowanej przez LORZJ

(dotyczy wersji zasilanej woda)

aktywacji podtgczonego sterownika zewnetrznego —

w zalezno$ci od ustawionego trybu

sterownikéw poszczegdlnych elementéw

Parametry podstawowe:
Wybor sterowania Wewnetrzne
Ponowne uruchomienie Niedostepne
Btad zewnetrzny — priorytet B
Btad chtodzenia — priorytet B

Program dzienny i tygodniowy: jednostka pozwala na usta-
wienie do osmiu przedziatdw czasowych dla kazdej doby, w
ktorych uzytkownik moze ustawia¢ zadane wartosci i tryby
pracy. W kazdym przedziale czasowym mozna ustawié:
temperature zadang (komfortowa/ekonomiczna)
zadany przeptyw powietrza (wydajnos¢ — realizowana przez
wyzszg lub nizszg predkosé obrotowg wentylatorow)

Przyktad ustawienia programatora dla jednego dnia (ponie-
dziatek)

Punkt czasowy Predkos¢é Czas zmiany Temperatura

Program Po 1 wyzsza  05:00 komfortowa
ProgramPo2 - 06:00

ProgramPo3 - 07:00

Program Po 4 nizsza 15:00 ekonomiczna
ProgramPo5 -—-mee- 16:00

ProgramPo6 - 17:00

Program Po 7 STOP 18:00

ProgramPo 8 W - 19:00

Symbol ,, ------- "oznacza brak zmiany poprzedniej wartosci.

Jednostka nawiewna uruchamiana jest o godz. 5:00 z wyzszg
predkoscig wentylatora i nastawem temperatury komfortowej,
interwaty 2 i 3 majg identyczne parametry pracy. Od godz.
15:00 urzadzenie przetaczane jest do zredukowanej predkosci
obrotowej oraz do temperatury ekonomicznej — analogicznie
interwaty 5 i 6 posiadajg te same ustawienia. Urzadzenie za-
trzymywane jest 0 18:00. Nastawy dla kolejnych dni moga by¢é
konfigurowane dowolnie.

Zmiana jest determinowana zawsze zadanym parametrem
czasu a nie numerem strefy/interwatu. Umozliwia to dowolne
ustalanie pér dziatania:

Punkt czasowy Predkosé Czas zmiany Temperatura
Program Po 1 wyzsza 05:00 komfortowa
Program Po 2 nizsza 15:00 ekonomiczna
Program Po 3 STOP 18:00
Program Po4 ~  --eeeeeeee 20:00
ProgramPo5 ~  —---eeeeme 21:00
Program Po 6~ —----eeee- 22:00
Program P07 ~  —meeeeeee 23:00
Program Po 8 =~ —meeeeee 24:00

11
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REmMAIK Jednostki sterujgce VCB

Regulacja parametréw i sterowanie jednostka

Podstawowe wskazania wyswietlacza

Ustawienia uzytkownika

Po jednoczesnym wcisnieciu przyciskow (+) i () przez ok.
2 sekundy na wyswietlaczu pokazuje sie “Mode selection”
(wybor trybu) — na ekranie gtéwnym

Menu giéwne Ekran podrzedny
Poruszanie sie po menu za pomoca (+) i (-) Poruszanie sie po menu za pomoca (+) i (-)
Potwierdzenie wyboru za pomocg SEL Potwierdzenie wyboru za pomocg SEL

Przeznaczenie: selekcja trybu pracy.

Manual - reczne uruchmianie jednostki (zgodnie z parame
trami ustawionymi w menu)

Program- uruchamianie jednostki w trybie automatycznym,
dane pobierane z programatora

Stop — zatrzymanie jednostki v A

\"
o
o

wr ot

Przeznaczenie: wprowadzanie parametréw pracy dla trybu
manualnego

Ustawianie: mozliwa jest zmiana parametréw temperatury
i predkosci obrotowej wentylatora.

W zaleznosci od specyfikacji urzgdzenia, jest ono wyposa-

zone we wspodlne lub oddzielne sterowanie wentylatorem

ssgcym i wywiewajacym.

Jednostki jdnobiegowe (o statym wydatku wentylatora) nie

wyswietlajg podekranu “Speed manual” (reczna regulacja

predkosci).

> P owr ot
V A
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Regulacja parametrow i sterowanie jednostka

Przeznaczenie: wprowadzanie parametréw sterowania jed-
nostka.

= wybor sterowania (bezposrednio na jednostce sterujacej
lub za pomoca pilota)

opcja restartu urzadzenia po zaniku zasilania bez jedno
czesnego zablokowania (opcja wigczona) lub z zabloko
waniem urzadzenia (opcja zakazana)

ustawienie priorytetéw bteddéw zewnetrznych (przyktad:
awaria zasilania czynnika grzewczego — brak zasilania
na wymiennku); w przypadku wyboru A, w razie poja
wienia sie usterki urzadzenie zostanie zatrzymane

i pojawi sie sygnalizacja dzwigkowa o zaistnieniu uster
ki: zapalenie czerwonej diody, sygnat dzwigkowy oraz
wyswietle nie usterki na wyswietlaczu LCD;

= ustawienie btedu chtodzenia

Przyktad regulacji zegara czasu rzeczywistego:
Aktualny czas ustawiany jest w podekranie, jak na ilustracji
obok

Godz.
Minuta

Informacje o zainstalowanym systemie operacyjnym (wytacz-
nie przeznaczenie informacyjne)

-
w
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Ust awi eni e

programu

Przeznaczenie: zmiana warto$ci programu podczas dnia/ty-
godnia. Mozliwe jest ustawienie o$miu interwatow/stref czaso-
wych dla kazdego dnia.

Ustawienie biezace:

ustawienie dni tygodnia — poprzez wcisniecie przycisku SEL
umiesci¢ kursor za wartoscig dnia i za pomocg strzatek wy-
bra¢ odpowiedni dzien tygodnia.

Ustawienie interwatow/stref czasowych: za pomocg przyci-
sku SEL umiesci¢ kursor za numerem interwatu i strzatkami
wybra¢ odpowiedni interwat.

Wybér sposobu pracy (lub predkosci):
umiesci¢ kursor za wartoscig predkosci i wybra¢ odpowiedni
parametr za pomocg strzatek.

Poczatek strefy czasowej danego trybu pracy:

umiesci¢ kursor za wskaznikiem czasu (przed dwukropkiem)
i za pomocg strzatek wybra¢ odpowiedni czas. Ustawianie
minut odbywa sie analogicznie.

SEL=> strzatka (+) lub (-) = przejscie do programowania
temperatury.

Przypisanie trybu temperatury (komfortowa/ekonomiczna)

w danym interwale:

wybor komfortowej lub ekonomicznej temperatury dokonywa-
ny jest za pomocg strzatek, przypisanie nastepuje do danej
strefy/interwatu.

SEL=> strzatka (+) lub (-) = przejscie do programowania
predkosci na wlocie (predkosci wentylatora ssgcego).
Przypisanie odpowiedniej predkosci do interwatu:

wybor wyzszej predkosci dla wlotu za pomocg strzatek, przypi

sanie nastepuje do danej strefy/interwatu.

SEL=> strzatka (+) lub (-) = przejscie do programowania pred-

kosci na wylocie (predkosci wentylatora nawiewnego).
Przypisanie odpowiedniej predkosci do interwatu:
wybor wyzszej predkosci dla wlotu za pomocg strzatek,
przypisanie nastepuje do danej strefy/interwatu.

Procedure nalezy powtorzy¢ dla ustawien w przypadku niz-
szych predkosci wentylatora.

Procedure nalezy réwniez powtorzy¢ dla wszystkich interwa-
tow/stref czasowych z osobna.

Jednostki sterujagce VCB
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‘I’C'B Jednostki sterujagce VCB

Regulacja parametrow i sterowanie jednostka

Przeznaczenie: wskazanie aktualnego trybu awarii.

“OK” - wskazuje, iz zadna z monitorowanych funkgji nie znaj-
duje sie w trybie awaryjnym.

“ALERT” - wskazuje btad wybranej, wskazywanej funkcji /
podzespotu.

Odblokowanie awarii

Po usunieciu przyczyny usterki odblokowanie nastepuje po-
przez wcisniecie przycisku SEL, nastepuje powrdt do wyswiet-
lenia parametru “OK” na wyswietlaczu.

Uwaga: jesli btad o priorytecie A jest aktywowany, wyjscie z
trybu wskazywania btedu nie odbedzie sie bez uprzedniego
usuniecia przyczyny zaistniatej usterki.

-
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Jednostki sterujgce VCB

Funkcje regulacyjne

Aplikacje sterownicze regulatora RWD

Aplikacja regulatora jest w JS VCB okre$lona, ustawiona

i ,zamknieta“ przez producenta — na podstawie danego zestawu wen-
tylacyjnego i klimatyzacyjnego oraz odpowiadajacej zestawowi konfiguracii
JS (w projekcie AeroCADu) Not.: Przez przestawienie konfiguracji dochodzi
do zmiany funkcjonowania regulaciji oraz do catkowitej zmiany parametrow
do stanu wyjsciowego, z tego powodu jest zmiana niedozwolona; podczas
przebudowy urzadzenia went. i klim. Itp. mozna konfiguracje przestawic
poprzez fachowg interwencje producenta, ewentualnie autoryzowanego
przedstawiciela serwisowego.

Ze wzgledu na standardyzacje typoszeregowq, (zwtaszcza regulacja
temperatury powietrza nawiewanego) oraz zjednoczenie systemow ste-
rowniczych Remak (standardyzowane czujniki ciepine) w JS VCB nie sq
podporowane czy tez realizowane wszelkie mozliwe aplikacje regulatorow
RWD, ale tylko niektore aplikacje — tzn. aplikacje bez funkcji pomocniczej
(podstawowe ... #x0) lub z pomocnicza funkcjg kompensacii (#x4) lub z
pomocnicza funkcjg zdalnego ustawienia wymaganej temperatury (#x1) ...
gdzie x jest numerem gtéwnej funkcji aplikacji.

Opis HW (1/0) regulatora:

Regulatory sg wyposazone w 3 wejscia. Pierwsze uniwer-
salne wejscie (gtéwne, X1) to gtéwna regulowana wielkos¢ — jest zawsze
wykorzystane do czujnika temperatury nawiewanego powietrza. Drugie
uniwersalne wejscie (pomocnicze, X2) mozna wykorzysta¢ do funkcji
pomocniczych (jednej z nastepujacych mozliwosci):

B Zdalnego ustawienia wymaganej wartosci

B Kompensacji wymaganej wartosci

Oddzielone cyfrowe wejscie jest przeznaczone do przetaczania Dzien / Noc
— jest sterowane poprzez modut logiczny LORZJ (wyjécie DO...) wedtug
ustawionego programu czasowego lub wedtug recznego ustawienia (kom-
fort/ttumienie)

W regulatorze sa 3 wyjscia jednak tylko 2 podtaczone:
Regulacyjne wyjscia sa zawsze (i w kazdym regulatorze) trzy, przy czym
nie wszystkie musza by¢ wykorzystane. Moga by¢ analagowe (0-10V) lub
binarne (cyfrowe = ON/OFF). Montaz na regulatorach jest 2xAO u RWD 62
(Y1,Y2), 1xAO+1xDO u RWD 68 (Y1, Q1)

i 2xDO u RWD 82 (Q1,Q2).

Regulatory RWD 62 i RWD 68 (stososwane z OW) posiadajg jeszcze
trzecie wyjscie — binarne (Q2), ktore jest wykorzystane do awaryjnej syg-
nalizacji niebezpiecznej (zamrozeniowej) temperatury powietrza za OW
(w razie obnizenia temperatury na czujniku X1 pod 5°C (tj. Q2SP - 1/2
Q2SD) dochodzi do roztaczenia wyjscia Q2). Wyjscie jest wewnetrznie w
JS podtaczone do modulu logicznego LORZJ (w serii z sygnalizacja awarii

od pompy itp.)

Aplikacyjne numery regulatora RWD 62.1/RMK w jednostce sterowniczej '

Gtéwna funkcja

objasnienia:

H = ogrzewanie, C = chtodzenie \ \\_ \_/ J J/

(w obu przypadkach mozna zastapi¢ funkcje takze

systemem ZZT) #x #2x #3x #4x #5x

H H+H H+C C c+C

Funkcja pomocnicza Numer aplikacyjny
#x0 Bez funkcji pomocniczej (wejscie X2 #10 #20 #30 #40 #50
#x1 Ustawienie zdalne (X2-QAA25) #11 #21 #31 #41 #51
#x4 Kompensacja (X2-NS1x0) #14 #24 #34 #44 #54

Aplikacyjne numery reg

latora RWD 68.1/RMK w jednostce sterowniczej VCB "

Gtéwna funkcja
|| o/ N\ |/o |
#1x #3x #4x #5x #7x #8x_
H H+H Dig H + ana| Ana H + dig C+C C
(niezalezne) C C (niezalezne)

Funkcja pomocnicza Numer aplikacyjny
#x0 Bez funkcji pomocniczej (wejscie X2 #10 #30 #40 #50 #70 #80
#x1 Ustawienie zdalne (X2-QAA25) #11 #31 #41 #51 #71 #81
#x4 Kompensacja (X2-NS1x0) #14 #34 #44 #54 #74 #84

Aplikacyjne numery regulatora RWD 82.1/RMK w jed

nostce sterowniczej"
Gtéwna funkcja

#2x #ax #6x
H+H H+C C+C
(niezalezne) (niezalezne)
Funkcja pomocnicza Numer aplikacyjny
#x0 Bez funkcji pomocniczej (wejscie X2 #20 #40 #60
#x1 Ustawienie zdalne (X2-QAA25) #21 #41 #61
#x4 Kompensacja (X2-NS 1 XO) #24 #44 #64 (1 Pierwszy numer: gtéwna sekwencja regulacyjna,
drugi numer: pomocnicza funkcja

16I
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Parametryzacja regulatora temperatury RWD

Nastepne opcje na wy$wietlaczu mozna wywota¢ poprzez powtorne
naciskanie przycisku ,+" (ew. ,— “). WySwietlone sg podstawowe parametry
uzytkownicze regulatora, niektore z mozliwoscig przestawienia. Zob tabelka
(sekwencyjne wyswietlanie podczas przegladania za pomoca przycisku ,+*,
wyjsciowy (i koncowy) gtowny wyswietlacz nie jest zaliczony)

Ustawienie regulatora RWD
Tryb normalny — podstawowe opcje i ustawienie (wymaganej tem-
peratury)

Gléwny wyswietlacz
Gtowny wyswietlacz pokazuje w trybie nieaktywnym (wedtug typu regulato-

ra - tylko niektore parametry): Wymagana warto$¢ mozna zmieni¢ na wyswietlaczu poprzez nacisnigcie

przycisku ,SEL” dla wejScie/zapis. Podwyzszenie wielkosci mozna prze-

(a) wyjscia Y1iY2 w voltach - . . y enie wielkosci
(0 do 10 V jest wyobrazone jako 0,1.2...10) proyv’a<.12|(.: poprzez naCISTIQCIe pl.'zym.skllj A obmzeple.wm 'o.sm poprzez
(b) wiaczenie wyjsé Q1, Q2 nacisnigcie przymsku , ¥ Po osiagnigciu wymagane wm!kosm, nalezy
(,bez symbolu* = W’YL ACZ, W = WLACZ ) nacisna¢ przycisk ,SEL”, w celu zgplsama rlowej W|§Ikoé0|. ‘
(©) t;yb aktywny dzien (komfo ri) lub noc (tumienie) Po okofo 15 - 20 sekqndach bez interwencji obstugi wyobraieplg regulatora
(L¥= dzierr ,C = noc) powraca automatycznie do stanu podstawowego — gtowny wyswietlacz.
(d) wielko$¢ mierzona na wejsciu X1 w °C, °F, % .
lub bez jednostek. Notatki:
(e) ewentualna sygnalizacja funkcji pomocniczej (jezeli) (1) Ustawienie wymaganych wartosci jest oprocz trybu giownego
zostata wybrana wys$wietlacza dostepne takze w trybie programowania, z bloku PS4.

(2) Po przeprowadzeniu wyboru aplikacji na wyswietlaczu pokaze sie tylko
te parametry, ktore dotycza uaktywnionych funkcji. Jezeli np. nie jest
wykorzystane drugie wyj$cie analogowe, nie pokaze si¢ warto$¢ X2.

= ustawienie zdalne (#x1),
COMP | = kompensacja (#x4)

Przegladanie i ustawianie w trybie
normalnym (gtéwny wyswietlacz) —
uzytkownik

Przeglad dostepnych ustawien z gtéwnego wys$wietlacza podaje tabelka:

Uzytkownik moze zmienia¢ tylko parametry tempe-
ratury, inne ustawienia jest upowazniony przepro-
wadzaé¢ wylacznie administrator ew. technik serwi-
sowy.

Komentarz

Wyswietlacz

Ustawienie

Q1SP-h % 19.0°C X X Wymagana warto$¢ ogrzewania (lub posredniego oddziatywania) dla dzief/komfort.*
Y1SP-h<x 19.0 °C X X Wymagana warto$¢ ogrzewania (lub posredniego oddziatywania) dla dzier/komfort.*
Y1SP—-c# 21.0°C X X Wymagana warto$¢é chtodzenia (lub posredniego oddziatywania) dla dzief/komfort.*
Q2S8SP-c#21.0°C - X Wymagana warto$¢ chtodzenia (lub bezposredniego oddziatywania) dla dzied/komfort.*
Y2SP-c & 21.0°C = X Wymagana warto$¢ chtodzenia (lub bezposredniego oddziatywania) dla dzier/komfort.*
Q1SP-h(15.0°C X X Wymagana warto$¢ ogrzewania dla noc/ttumienie (lub posredniego oddziatywania).*
Y1SP-h (15.0°C X X Wymagana warto$¢ ogrzewania (lub posredniego oddziatywania) dla noc/uttumienie.*
Y1SP-c (25.0°C X X Wymagana warto$¢ chtodzenia dla noc (lub bezposredniego oddziatywania).*
Q2SP—-c (25.0°C = X Wymagana warto$¢ chtodzenia dla noc/ttumienie (lub bezposredniego oddziatywania).*
Y2SP-c % 25.0°C - X Wymagana warto$¢ chtodzenia (lub bezposredniego oddziatywania) dla noc/tlumienie.*
XDz 3,0K X Obszar nieodczuwalnosci jest dany przez wymagane wartosci ogrzew./chtodz. dla dzien.*
X1 20.0°C X X1 — odczytanie wartosci z gléwnego czujnika (w doptywie)
X2 10.0°C X = X2 — odczytanie wartosci z pomocniczego czujnika (zewnetrzny)*
X2SP 225°C x _ X2 — odczytanie warto$ci ustawionej na pokojowym nadajniku wymaganej temperatury
QAA 25 (dla dzien/komfort).*
Q1 ofFF - _ Wyjscie: ustawienie wyjscia na wys$wietlaczu
Q1 wyjscie cyfrowe — WEACZ lub WYLACZ*
Y1 5.0 X _ Wyijscie: ustawiona warto$¢ wyjscia
Y1 warto$¢ w voltach
Q2 on ) _ Wyjscie: ustawienie wyjscia
Q2 wyjscie cyfrowe — WELACZ lub WYLACZ
Y2 00 _ _ Wyijscie: ustawiona warto$é wyjscia
Y2 warto$¢ w voltach
Q2 SP-c 5,5°C X - Warto$¢ nastawy ochrony przeciw zamrozeniowej VO na powietrzu
Q2 SD 1,0K X - Obszar histerezyjny ochrony przeciwzamrozeniowej VO na powietrzu
Q _D_ X - Symbol funkgcji ochrony przeciwzamrozeniowej VO na powietrzu
\_D #51 X - Numer aplikacyjny oraz regulacja diagramu sekwecyjnego

* Zalezne od aplikacji

I17



L
=~
N .

RemAIKK

Jednostki sterujgce VCB

Symbole na gtéwnym wyswietlaczu

Opis — symbole na gtéwnym wyswietlaczu

Op etla akre
Gtéwny symbol na wyswietlaczu
+ A Mozliwosci
V| ustawienia
#10 Numer 10...89 (nie sg zawarte wszystkie numery)
o Tryb dzienny
C Tryb nocny
X1 Universalne Ni 1000W:
(gtowne) -50...150°C (niemienne)
wejscie X1 Pt 1000W:
-20...180°C (niemienne)
0-10 V ss: -100...8000
X2 Universalne Ni 1000W:
(pomocncenic -50...150°C (niemienne)
DIEEE Pt 1000W:
X2 -20...180°C (niemienne)
0-10 V ss: -100...8000
Dowolna opornos$c¢: zakres pomiedzy
Y1 Analogowe 0.0...10.0 Vss
Y2 Analogowe 0.0...10.0 Vss
°C Stopnie
°F Stopnie
K Kelvin
% Zastapinie
- Bez
Sec Sekunda

Nazwa Opis Wyswietlacz, zakres
Glowny symbol na wyswietlaczu

OUTRANGE  Ustawienie jest mimo zakres
Err Awaria czujnika
#10% * - Zastosowanie niestandardowego czujnika

Q1 Wyjscie cyfrowe 1 I Uaktywnione
nieaktywne
Q2 Wyjscie cyfrowe 2 I Uaktywnione;
nieaktywne

Tryb ustawienia zdalnego dla wyboru lub aktywacji

COMP|  Tryb kompensacji wymaganej warto$ci dla wyboru lub aktywacji
On Wiaczone

Off Wytaczone

SP-h Wymagana warto$¢ ogrzewania dla regulacji temperatury

SP-c Wymagana warto$¢ chiodzenia dla regulacji temperatury

Tryb ustawienia parametréow (PS), sekwencja wyswietlaczy — administrator

m Naci$nij ,+“i ,~" itrzymaj przez 5 sekund do wej$cia
do trybu PS.
® Nacisnij ,+* do ustawienia nastepnej strony LUB do podwyzszenia
wielkosci.
B Nacisnij ,— do ustawienia poprzedniej strony LUB do
obnizenia wielkoSci.
® Nacisnij ,SEL“do ustawienia kazdej ze stron PS LUB do
poprawy i zapisu wielkoSci, kiedy pojawi sie na obrazku logo

Tryb PS — parametryzacja regulatora

Programowanie
PS 1 Opcja parametryzacji: wybor numeru aplikacji
PS 2 Opcja parametryzacji: wybér jednostek, czujnikéw dla X1 i X2
PS3 Opcja parametryzacji: funkcje pomocnicze
PS 4 Opcja parametryzacji: gtéwna funkcja regulacyjna

PS Next Wiozenie nastepnego ustawienia (przejscie do nastgpnego ustawienia)
PS Exit  Zakonczenie ustawiania parametréw, powrét z opcji

Notatki:

(1) Podczas przeprowadzania zmiany (w momencie pierwszej zmiany
wielkosci) parametryzacji regulatora w trybie PS dojdzie do wprowadzenia
regulatora w stan nieczynny oraz do deaktywacji funkcji regulacyjnej i
wszystkich wyjs¢, i tym samym w VCB z regulatorami RWD62 i RWD82
dochodzi rbwnoczesnie do sygnalizacji awarii ,Awaria nagrzewnicy*
modutu LORZJ i do unieruchomienia urzadzenia wentylacyjnego i klima-
tyzacyjnego. Po zakonczeniu parametryzacji RWD (poprzez EXIT PS)
dochodzi do ponownej aktywacji aplikacji regulacyjnej. Ewentualng sygna-
lizowang awarie modutu LORZJ trzeba nastepnie odblokowac i przepro-
wadzi¢ nowy start catego urzadzenia.

18I

Po wejsciu do trybu PS ustawiony zostanie najpierw tryb PS4. By prze-
prowadzi¢ konfiguracje regulatora, trzeba poprzez przycisk SEL wej$¢ do
PS4 i poprawic¢ dostepne wielko$ci. Potem regulator przejdzie do nastepne-
go bloku PS3, PS2, PS1 z mozliwoscig dalszego ustawienia. (PS1 = wybor
aplikacji regulacyjnej nie mozna zmienic¢ poniewaz zostata przez producen-
ta zamknigta). Cykl (sekwencja przegladania parametryzacji) jest HD** <->
PS4 (<-> ZH**) <-> PS3 <-> PS2 <-> PS1.

PS4 Ustawienie dla gtéwnej regulowanej wielkosci
— PI state, MIN/MAKS wielkosci sterujacych*

Nazwa Opis Wyswietlacz, zakres

TN Stata catkowa dla Y1 0...4096 sec
i 0.05...7300
Xl S (R e Vi (Zalezna od ustawienia zakresu
T Minimalne zpéznienie czasowe dla Q1 0...255 sec
T2 Minimalne zpéznienie czasowe dla Q2 0...255 sec
TCYC  Czascyklu 1...255 sec
MIN Warto$¢ graniczna dla Y1 lub Y2 0...100%
MAX Warto$¢ graniczna dla Y1 lub Y2 MIN...100% lub 0%...MIN
SD Réznica wiaczeniowa - histerezja 0.05...7300
MIN Warto$¢ graniczna dla Y1 lub Y2 0...100%
MAX Warto$¢ graniczna dla Y1 lub Y2 MIN...100% nebo 0%...MIN

*  Parametry przedstawiajg podsumowanie za wszystkie typy regulatorow RWD
i zastosowanych numeréw 9plikacyjnych.
*HD = glowny wyswietlacz, ZH = wymagana wielko$¢

*
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Funkcje regulacyjne

PS3 Parametry funkcji pomocniczej ,,kompensacja“

PS2 Ustawienie jednostek, typéw czujnikow X1 i X2,

zakresow
I
[COMP]poczatkowa wartos¢ dla . . °C, °F, % lub ----(bez
-4 - ogrzewzzegglbezpoéredniego oddziatywania (SHSTH) UNT Typ jednostki jednostki na wyésvietlaczu)
\ / COMP|konicowa wartos¢ dla X1 czujnik cieplny Ni 1000W: -50...150°C
* * |ogrzewczego/bezposredniego oddziatywania (SHENH) A Ni 1000W Landis & Staefa (niezmienne)
N/ Przesunigcie dla ogrzewczego/bezposredniego X2czujnik cieplny Ni 1000W: -50...150°C
<1~ . |oddzialywania (SFTH) x2S Ni 1000W Landis & Staefa  (niezmienne)
\J poczatkowa wartos¢ dla . X1 platynowy czujnik cieplny Pt 1000W: -20...180°C
. %+ [chtodniczego/bezposredniego oddziatywania (SHSTC) X1Pt Pt 1000W (niezmienne)
\__/-. [COMP] koricowa wartos¢ dia _ , X2 platynowy czujnik cieplny Pt 1000W: -20...180°C
: 2K |chtodniczego/bezposredniego oddziatywania(SHENC) X2Pt Pt 1000W (niezmienne)
\_yi Przeguniecig dla chtodniczego/bezposredniego X1czujnik z aktywnym
A 1Y oddziatywania(SFTC) X1 0-10 0-10 V ss: -100...8000
sygnatem 0-10 V ss
) X2 czujnik z aktywnym
Notatki: X2 0-10 sygnalem 010 V' ss 0-10 V ss: -100...8000
(1) Tryb parametryzacyjny (blok) PS3 jest wyswietlany tylko wtedy, kiedy AXA1 Kalibracja przesunieciadla  -5...5 K lub
odpowiada danej (ustawionej) aplikacji regulacyjnej, tzn. kiedy zostata X1
wybrana aplikacja z funkcjg pomocnicza. (dotyczy wytgcznie -9°F...9°F
(2) Blok PS1 (ustawienie aplikacji regulacyjnej) stuzy tylko do przegladania czujnikéw Ni & Pt)
aplikacji wprowadzonej przez producenta (jest to écisle zwiazane AX2 )fg”bracja przesunigciadia  -5...5Klub
z konflgluraqa: centrali i funkcjami regulacyjnymi jakie urzadzenie (dotyczy wylacznie O°F. O°F
ma realizowac). czujnikéw Ni & Pt)
X1L Wartos$¢ poczatkowa X1 -100...8000
Opodznienie czasowe podczas ustawiania RWD (tylko dla 0-10 V/ ss)
Po ustawieniu (takze podczas przerwania bez potwierdzenia) usunaé X2 L Wartos¢ poczatkowa X2 -100...8000
wymaganej wartoci w trybie podstawowym regulator automaty- (tzylko dla 0-10 V ss)
cznie przerwie ustawianie po 20 sekundach, kiedy nie dojdzie w ciggu tego X1 H Wartoselkoncowand -100...8000
czasu do aktywacji zadnego z przyciskow poprzez zapis zmiany (ostatnia (tylko dla 0-10 V/ ss)
ustawiona warto$¢) i powroci do podstawowego trybu pracy. Poprawy X2 H Wartosé koficowa X2 -100...8000
wymaganej warto$ci w trybie parametryzacyjnym (PS) sg czasowo nieogra- (tylko dla 0-10 V ss)
niczone. Regulator opusci tryb parametryzacyjny dopiero po kompletnym X2VR Opornos¢ zmienna 0...1000 W

zakonczeniu catego procesu.

Dla czujnika regulacyjnego (czujnik temperatury podiaczony do wejscia
uniwersalnego X1) NS 120 trzeba ustawi¢ X1LS (Ni1000; ustawienie limitow
jest automatyczne). Dla wejcia pomocniczego X2 ustawia sie:

dla czujnika kompensacyjnego NS 120 (NS100) > X2LS (Ni1000; ustawi-
enie limitéw jest automatyczne)

dla sterownika zdalnego QAA 25 > X2Vr (wejcie odpornosciowe; ustawi-
enie limitdw musi by¢ X2L=0°C, X2H=50°C)

Rysunek 4 — ustawienie produkcyjne regulatora RWD — wydrukowana lista konfiguracyjna

Lista konfiguracyjna zawie-

ra wszelkie dane dotyczace SIEMENS

ustawienia regulatorow

Project:

oraz podtgczonych czujni- Title:
kéw i innych elementow. Project Ref:
Wehodzi w sktad wypo- Controller Model: ~~ RWD62

sazenia, czy tez dokumen- Application No.: 10 Canned Application

tacji dotyczacej jednostki

Main Application Diagram:

Ed E

v _\D:y Main Loop wv[ Night
w\—»u o o

Parameter Setting 5 (PS 5) -- Setpoint Set up

Day time operation Night time operation
Setpoint for Heating 23°C [ || Setpoint for Heating

18°C

Parameter Setting 4 (PS 4) -- Main Control Loop Setting
Parameter for output Y1

P - band (XP) 20K )
1 - action time (TN) ;Os =]
Min. output (MIN) {0-100%] 0%
Max. output (MAX) [0-100%] 100%

Note: [ =This parameter will be displayed on the controller
= This parameter will NOT be displayed on the controller

Auxiliary Application Diagram:

Setpoint - -1

Parameter Setting 3 (PS 3) -- Auxiliary Function

No parameter in this PS

Unit setting

Parameter Setting 2 (PS 2) -- Defining Unit X1 and X2

°C

Universal Input X1
Sensing type

Calibration offset AXI
Sensor range low end, preset

Sensor range high end, preset

L & S Ni 1000 ohm

0K

Input/
Output

DI

Part No.

LORZJ

Kontakt poepnuti itlumu z LORZJ

Description Data Sheet No.

X1

NS 120

Regulaéni &idlo NS 120 - Sensit

Y1

SUMX

Regulace vodniho uzlu SUMX

19
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Tryby pracy

LORZJ moze znajdowac¢ sie w nastepujacych, wymienionych
ponizej trybach:

Sterownik zostaje catkowicie pozbawiony mozliwosci dziata-
nia. Funkcjonuje jedynie zegar czasu rzeczywistego, gdyz jest
on zasilany wewnetrzng baterig. Jednostka moze wej$¢ w ten
tryb — w szczegdlnosci zimg, w wersji zasilanej woda — jedy-
nie na ograniczony okres czasu (zagrozenie zamarznieciem
czynnika chtodniczego i utratg gwarancji wskutek rozsadzenia
wymiennika). W przypadku roztgczenia zasilania nalezy do-
konaé¢ wiasciwego zabezpieczenia wymiennika. W tym trybie
dioda nie zatacza sie.

stan wyswietlany jest jedynie przez kroétki okres czasu po
podtaczeniu napiecia (przy pierwszym zatgczeniu lub po
awarii zasilania). W tym czasie mikroprocesor inicjuje wymiane
danych i sg one sprawdzane w pamieci urzadzenia. Do chwili
zakonczenia inicalizacji wszystkie wejscia i wyjscia sygnatowe
sq zablokowane aby zapobiec przypadkowemu zniszczeniu
urzadzenia nawiewnego wskutek uruchomienia z btednymi pa-
rametrami. Czas inicjalizacji wynosi ok. 4 — 5 sek.
Po uptywie tego czasu jednostka przechodzi do jednego ze
standéw:

ponowny start urzgdzenia — jednostka oczekuje na po-
nowne uruchomienie przez obstuge. Potwierdzenie dokonuje
sie przez wcisniecie przycisku SEL, a urzadzenie powraca do
ostatniego stanu sprzed zaistnienia awarii

jesli funkcja automatycznego wtagczania po odcieciu zasi-
lania jest wigczona, urzadzenie powraca do ostatniego stanu
pracy sprzed zaisnienia awarii automatycznie, bez konieczno-
$ci ingerencji przez obstuge

restartu
Wlaczona

>0pcja
VA

pojawia sie, gdy:

a) nastepuje zanik zasilania

b) manualne lub programowalne ponowne uruchomienie
jest wylgczone

c) nastgpi awaria

>Ustawienia
VA STOP

Jednostka wyposazona jest w zabezpieczenie przeciwzamro-
zeniowe (AFP). W razie uaktywnienia AFP nastepuje zatrzy-
manie wentylatoréow i zamkniecie przepustnic dolotowych.
VCB LORZJ kontroluje nadal stany awarii, z wyjatkiem awarii
wentylatoréw. Biad sygnalizowany jest (lub aktywna jest AFP)
ale sekwencja zatrzymywania / uruchamiania wentylatoréw
nie jest rozpoczynana. Dla zapewnienia wiasciwego dziatania
ochrony AFP musi byc zapewniony doptyw czynnika grzew-
czego do wymiennika!!!

W trybie manualnym przepustnice dolotowe sg otwarte,
wentylatory pracuja, kontrola odbywa sie wedtug zadanych
parametréw (temperatura komfortowa lub ekonomiczna). W
gornym rzedzie wyswietlacza pojawiajg sie mrugajace strzatki
oraz wyswietlana jest temperatura czynnika na wylocie z wy-
miennika. VCB sprawuje kontrole antyzamrozeniowg, awarie
oraz inne btedy wewnetrzne.

>SUstawienia
VA Manual

Jednostka sterowana jest zgodnie z zaprogramowanymi pa-
rametrami programatora tygodniowego. Jednostka sterujaca
decyduje o pracy urzadzenia (np. STOP), wtaczaniu i wylacza-
niu wentylatoréw lub zmianie temperatury zadanej zgodnie z
danymi wprowadzonymi do programatora. VCB sprawuje kon-
trole antyzamrozeniowa, awarie oraz inne btedy wewnetrzne.

>SUstawienia
VA Program

Sterownik temperatury RWD ustawiony jest na wartosé
temperatury komfortowej (wyswietla sie réwniez symbol dnia).
Jednostka moze znajdowac¢ sie zaréwno w trybie pracy manu-
alnej, jak i programowalnej. W trybie STOP na wyswietlaczu
pojawia sie jedynie napis STOP w celu informacyjnym. LORZJ
sprawuje kontrole antyzamrozeniowa, awarie oraz inne btedy
wewnetrzne.

Sterownik temperatury RWD ustawiony jest na warto$é tem-
peratury ekonomicznej (wyswietla sie symbol dnia). Jednost-
ka moze znajdowac sie zaréwno w trybie pracy manualnej, jak
i programowalnej. W trybie STOP na wyswietlaczu pojawia sie
jedynie napis STOP w celu informacyjnym. LORZJ sprawuje
kontrole antyzamrozeniowg, awarie oraz inne btedy wewnetrz-
ne.

>Temp.manual
VA Komfort

wyswietlany jest parametr “Program” lub “Manual” na wy-
Swietlaczu, informujacy o biezacym trybie. Jest to tylko stan
przejsciowy, podczas ktérego przepustnice zostajg otwarte
zawory mieszajgce zostajg doprowadzone do pozycji petnego
otwarcia (w wersji zasilanej woda), wentylatory sg zatrzymy-
wane. Po dwéch minutach wymiennik zostaje nagrzany do
wiasciwej temperatury roboczej, zas zawér kontrolny stero-
wany przez VCB ustawiony zostaje w sposob zapewniajacy
utrzymanie wtasciwej temperatury. W wypadku, gdy nie jest
ustawiona warto$¢ opdznienia zataczania wentylatoréw sg,




VC3

Uruchamianie, koserwacja, serwis

one zatgczane natychmiast i pojawia sie mrugajgacy symbol
strzatek. Podczas rozruchu strzatki symbolizujgce stan pracy
wentylatorow (przeptyw powietrza) w lewym gérnym rogu
pozostajg bez zmian. Uruchamianie VCB moze by¢ inicjowa-
ne w jeden z dwoch sposobdw, w zaleznosci od ustawienia
sposobu sterowania w menu parametrow:

za pomocg klawiatury (nalezy wybraé opcje sterowania
wewnetrznego) naciskajgc jednoczesnie (+) i (), nastepnie
wybierajac w podmenu MODE i wybierajac nastepnie MANU-
AL lub PROGRAM,;

za pomocg opcjonalnego pilota do sterowania zdalnego
(nalezy wybrac¢ opcje sterowania zewnetrznego);

poprzez ponowne podpiecie zasilania po jego zaniku/awa-
rii (o ile aktywny jest automatyczny restart urzadzenia) lub
potwierdzenie manualne ponownego rozruchu (jesli automa-
tyczny restart zostat deaktywowany);

stan jest wskazywany przez przerywane wyswietlanie trzech
par pionowych stupkéw (w lewym gérnym narozniku) oraz
napisu STOP. W fazie przejsciowej zamykane sg przepustni-
ce zawory mieszajgce s ustawiane w pozycji gotowosci do
ponownego rozruchu (w wersji zasilanej woda), wentylatory
pracujg na dobiegu, sitg inercji. Po dobiegu wentylatorow trzy
pary pionowych stupkéw przestajg mrugac i wyswietlajg sie w
sposob ciagly.

Jednostka sygnalizuje stan awarii za pomocg sygnatu dzwie-
kowego i $wietlnego. System nadzoru reaguje na usterke w
zaleznosci od jej priorytetu. Powr6t do ekranu gtéwnego na
wyswietlaczu nastepuje za pomocg przyciskow (+) oraz (=) lub
automatycznie po 20 sek, jesli nie jest wymagana interwencja
obstugi. Uzytkownik uprawniony jest tylko do zmiany tempera-
tury, zmiana pozostatych parametrow moze zosta¢ dokonana
jedynie przez uprawniony personel serwisowy.

Uruchamianie, koserwacja, serwis

Przed rozpoczeciem trwatej eksploatacji urzadzenia dostawca
(firma montazowa) zobowigzany jest do objasnienia sposobu
dziatania jednostki uzytkownikowi lub osobie odpowiedzialnej
za jej eksploatacje. Zaleca sie instruktaz obejmujacy:
przedstawienie, wtasciwosci i opis sposobéw pracy we
wszystkich trybach;
opis elementéw i podzespotéw zabezpieczajacych;
zasady BHP podczas pracy i obstugi urzadzenia;
sporzadzenie listy oséb dopuszczonych do obstugi i stero-
wania urzgdzeniem;
przedstawienie postepowania w razie zaistnienia awarii;
dziatania dodatkowe ze wzgledu na srodowisko pracy oraz
strefe klimatyczng (w tym tryb lato/zima);
zapisywanie przegladow, prac konserwacyjnych wraz ze
spisem dokonanych czynnosci;

Urzadzenia nawiewne moga by¢ eksploatowane jedynie w
warunkach do ktorych sg przeznaczone. Personel serwisowy
musi spetnia¢ wymagania zwigzane z warunkami pracy, jak
réwniez producenta (autoryzacja dziatan serwisowych).
Przeglady serwisowe musza by¢ dokonywane przynajmnie;j
dwa razy w roku (najlepiej podczas przygotowania do zmiany
trybu zima/lato). Procedury kontrolne oraz tryb i czestotliwo$¢

ich dokonywania, wraz z zapisem pomierzonych parametrow
pracy opisane sg w ksigzce serwisowe;.

Dodatkowo nalezy przeprowadzi¢ kontrole urzgdzenia kazdo-
razowo po wystgpieniu sygnalizacji stanu awarii.

Obstuga i konserwacja polega jedynie na okresowym czysz-
czeniu urzadzenia. Podzespoty systemowe zamontowane w
skrzynce powinny by¢ utrzymywane w czystosci, bez dostepu
kurzu lub innych czynnikéw mogacych spowodowaé zabru-
dzenie.

W razie potrzeby obudowa urzadzenia moze by¢ czyszczona
za pomocg migkkiej, wilgotnej (nie mokrej!) szmatki z ogélno-
dostepnym, przeznaczonym do tego celu srodkiem czyszczg-
cym.

Podczas przechodzenia na tryb pracy letniej i zamyka-

niu ogrzewania personel obstugjacy musi zmieni¢ pozycje
roztgczenia pompy mieszankowej na pozycje OFF. Podczas
rozpoczynania pracy w sezonie grzewczym nalezy dokonac¢
czynnosci odwrotnej, uaktywniajgc funkcje.

Nalezy przejrze¢ i wyczysci¢ zabrudzone elementy.

Warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i bezpiecznego
uzytkowania jest poprawny montaz, instalacja i eksploatacja
wedtug wskazoéwek producenta.

Urzadzenia wyposazone w zasialnie wodne muszg posiadac
zabezpieczenie przeciwzamrozeniowe w postaci czujnika NS
120 umieszczonego w celu pomiaru temperatury wejsciowej
powietrza. Nie wolno umieszczaé tego czujnika w pomiesz-
czeniu!

Czujnik przeciwzamrozeniowy zbierajgcy dane o temperaturze
wody NS 130 R musi by¢ umieszczony na powrocie wody z
urzgdzenia w sposéb zapewniajacy ciggte omywanie czyn-
nikiem. Instalacja wody zasilajgcej musi zawieraé wszystkie
elementy kontrolno — zabezpieczajace.

Urzadzenie moze by¢ uruchamiane jedynie przez przeszkolo-
ny przez producenta i wykwalifikowany personel.

jednostka sterujgca VCB moze by¢ obstugiwana jedynie
przez osoby przeszkolone z obstugi danej jednostki przez
producenta lub jego przedstawiciela; objasnienie zasad
obstugi i BHP musi nastapi¢ w sposdb demonstracyjny,
bezposrednio na obstugiwanym urzadzeniu.

Usuwanie, mostkowanie lub odtaczanie elementéw zabez-
pieczajacych jest zabronione

Dopuszcza sie stosowanie jedynie poprawnie dziatajacych
czesci i podzespotow zamiennych. Awarie i usterki majace
wplyw na bezpieczenstwo eksploatacji urzadzenia muszg
zosta¢ usuniete natychmiast po ich zaistnieniu.

21



L
=~
N .

RemAIKK

Czesci zapasowe, serwis , likwidacja i recykling

Czesci zapasowe

Czesci zapasowe nie sq dostarczane wraz z jednostka. W razie
potrzeby mozna potrzebne cze$ci zapasowe zamowic u firmy
REMAK a.s. lub u dystrybutora regionalnego.

Serwis

Gwarancyjne i pogwarancyjne czynno$ci serwisowe mozna
zamowi¢ u firmy REMAK a.s., u dystrybutora regionalnego lub u
autoryzowanych firm serwisowych. Spis takich firm znajduje sie na
stronach www.remak.cz

Likwidacja i recyklacja

Jednostka sterownicza sktada sie z cze$ci elektronicznych oraz

z szafki plastikowej. Z punktu widzenia jej likwidacji jednostka ta
nalezy wedtug czeskiego przepisu prawnego nr.185/2001 Sb. do
grupy odpadow Q14. Wedtug mozliwosci wykorzystania czesci
jednostki do recyklingu, jednostka ta nalezy do grupy wykorzystania
odpadéw R5 zgodnie z wyzej wymienionym przepisem prawnym.
Wedtug przepisu nr. 381/2001 Sb. jednostka zawiera nastepujace
rodzaje odpadow:

1501 01 Opakowania papierowe i kartonowe
(opakowanie, dokumentacja) — sg likwidowane poprzez zdanie w
punkcie zbioru makulatury;

1501 02 Opakowania plastikowe

(szafka plastikowa jednostki)

- sg likwidowane poprzez zdanie w punkcie zbioru makulatury;

16 02 13 Urzadzenia zawierajace niebezpieczne sktadniki (ptyty
PCB z elementami i z baterig) - sq likwidowane poprzez wyspecjali-
zowane firmy;

16 06 04 Baterie alakliczne

(baterie na ptycie PCB, ewentualnie bateria wymieniona podczas
eksploatacji jednostki) — sg likwidowane poprzez wyspecjalizowane
firmy.

Skroty w tekscie

MR ..o mierzenie i regulacja
PMO ..o ochrona przeciwzamrozeniowa
VO nagrzewnica wodna



‘I'C'B Jednostki sterujgce VCB

Bfedy drukowe i jezykowe zastrzezone.

Zezwolenie na ponowny przedruk lub sporzadzanie kopii powyzszej ,Instrukcji montazu i obstugi“ (catos$ci lub
jej czesci),mozna uzyskac w pisemnej formie od spotki REMAK a. s., Zuberska 2601, Roznov p. R .Powyzsza
sInstrukcja montazu i obstugi* jest wytgczngq wtasno$cig spotki REMAK a. s.

Prawo do zmian zastrzezone.

Data opublikowania: 16. 7. 2010
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REMAK a.s.

Zuberska 2601, 756 61 Roznov pod Radhostém,
tel.: +420 571 877 778, fax: +420 571 877 777,
email: remak@remak.eu, internet: www.remak.eu





